Pfiloha k posudku oponenta — hodnoceni DP pana Bc. Zbyrika Maraka

vevs

vyuZziti bezpilotnich systémuU v novych odvétvich a tlaku priimyslu na integraci bezpilotnich systému do
stavajiciho vzdusného prostoru. Jde o specifickou a praxi neodzkouSenou oblast, kdy se diplomant
nemohl opfit o jiz existujici modely v CR.

Celkové lze zadani povazovat za splnéné s vyhradami. Bylo stanoveno hned nékolik cil od vyvoje
techniky bezpilotnich systému, analyzy narodni a evropské legislativy, analyzy systém( pro podporu
pfepravy aZ po navrh systému pro planovani a sledovani a vedeni bezpilotniho prostfedku pro prepravu
zboZi. Analyza vyvoje techniky bezpilotnich letadel je v praci zminéna pouze okrajové v Gvodu. V &3sti
o legislativé by bylo vhodné podrobnéji rozvést dostupné materidly s dlirazem na provoz ve Specifické
kategorii a vice se vénovat Standardnim scénardm. V kapitole ,Usporadani letového provozu (UTM)“,
konkrétné v ¢asti o evropském UTM, chybi zminka o bali¢ku nafizeni Komise (EU), natizeni 2021/ 664,
665 a 666, prijatém v dubnu 2021, tykajici se vzdusného prostoru U-space. Tento balicek je jiz delsi
dobu dostupny i pro verejnost. Orientace v legislativé pro bezpilotni systémy vsak neni jednoducha, U-
space se v Evropé teprve definuje a pro samotného studenta mlze byt velmi obtizné se v situaci
zorientovat.

Navrh systému tras pro prepravu zbozi je veden v obecné roviné a je v diplomové praci velmi
teoreticky. V navrhu jednotlivych tras postraddm analyzu s ohledem na moznd rizika ve vzduchu.
MozZna rizika na zemi jsou zminéna pouze okrajové. V nazvu DP se hovofi o0 méstské a meziméstské
dopravé zbozi, v ndvrhové casti jsou vSak popsany modelové trasy pocitajici vidy s trasou mimo
zastavénou oblast s co nejmensimi pozemnimi riziky. Doprava zboZi v méstském prostfedi neni
v diplomové praci zminéna vibec. Prace je spiSe popisného a obecného charakteru. Navrh systému
pro podporu planovani, sledovani a vedeni UAS pro prepravu zboZi zac¢ind popisem vykonnostnich
charakteristik bezpilotniho letadla, které jsou kompletné prejaty ztechnického listu spolecnosti
Wingcopter. Prejaty jsou nejen parametry UA, rezimy letu, vybaveni, ale doslovné i povétrnostni
minima, dolet v zavislosti na hmotnosti ndkladu, rychlosti letu na trase, délka trasy i doba letu.
Diplomant tento zdroj a inspiraci spole¢nosti Wingcopter uvadi. Vlastni pfinos diplomant projevil
kreslenim v programech SketchUp a Draw.io, ve kterych zpracoval navrh trati, centralniho skladu a
navrh architektury systému. Ocenuji, Ze ndvrh fesi provoz na kfizujicich se tratich, pokousi se stanovit
rozstupy mezi UA a nastifiuje feseni pripadnych technickych obtiZi za letu.

Formalni a jazykova Uroven prace je uspokojiva. Na nékolika mistech se objevuji preklepy (namatkou
str. 1, 3, 48, 56). Jsou vyuZity tuzemské i zahrani¢ni zdroje literatury v pfijatelném rozsahu. Citace
odpovidaji uvedenym odkazim. Nékteré z odkazli na webové stranky jiz nejsou dohledatelné
(napriklad odkaz na Technicky list spole¢nosti Wingcopter pod cislem [54]), proto by bylo formalné
spravné uvadét v odkazu i datum ke kterému bylo z odkazu cerpano.

Hodnoceni bylo ovlivnéno zejména nizkym stupném vlastniho pfinosu studenta kjiz zndmym
teoretickym podkladlim problematiky. Téma diplomové prace je velmi zajimavé a aktualni, je tedy
velkd skoda, Ze diplomant nevyuZil mozZnost spojit se s nékterou spoleénosti, které by o prepravu zbozi
prostfednictvim dron mély v budoucnu zajem a nevznikl ndvrh, byt zatim pouze teoreticky, ktery by
mohl pozdéji byt otestovany a vyuzitelny v praxi.



