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SLOVNi HODNOCENI:

Diplomova prace se zabyva navrhem fizeni malého angularniho robotu vytvofeného na 3D
tiskarné, zejména vypoctem inverzni kinematické ulohy v ramci fidiciho algoritmu. Autor se v ivodu
diplomové prace vénuje prehledu vybranych primyslovych robotll a jejich Fidicich systémd.
Nasleduje kapitola popisujici navrh struktury Fizeni zaloZzeny na vypoc&tu dopfedné a inverzni
kinematické ulohy v&etn& navrhu principu vypoctu na realném primyslovém robotu s chybami
geometrickych rozmérd. Soucasti kapitoly je také struény popis singularnich bod(. Nasleduje
kapitola implementace navrzeného vypoctu do real-time aplikace v prostfedi Beckhoff TwinCAT,
jejiz soucasti je i popis algoritmu v C++. Posledni kapitolou je simulacni testovani.

Autor dobfe zvolil postup tvorby diplomové prace, kdy nejdfive provedl rozbor vypoc&tu inverzni
kinematické ulohy v simulacnim prostfedi a nasledné algoritmus implementoval do real-time
aplikace. Nicméné v pfehledu souCasnych feSeni se mohl vice vé&novat reSersi principu vypoctu
inverzni kinematické ulohy v redlnych robotech namisto stru¢ného pfehledu robotl a jejich Fidicich
jednotek. Dobfe zvoleny je potup vypoctu inverzni kinematické ulohy, kdy je pouzito analytické
feSeni na idealni robot a nasledné vysledky analytického feSeni pouzity jako pocate¢ni podminky
numerického feseni realného robotu. V ramci implementace do real-time aplikace se v3ak autor
vénuje pfedevSim analytickému feSeni a numerické feSeni neni vice rozpracovano. | pres tyto
nedostatky povazuji zvladnuti celého procesu tvorby fizeni v€etné implementace do real-time za
velice pfinosné.

Autor na feSeni diplomové prace postupoval systematicky, avSak nékdy ne uplné chronologicky.
Celkové hodnotim praci jako dobfe zpracovanou s aplikaénim potencialem. Navrhuji ji klasifikovat
znamkou C — dobre.

NAVRH KLASIFIKACE:
Jednotlivd hlediska zpracovdni diplomové prdce navrhuji klasifikovat?® :

Hlediska A (1) B (1,5) c (2) D (2,5) E (3) F (4)
hodnoceni Vyborné | Velmi dobie Dobie Uspokojivé | Dostatecné | Nedostatecné
Splnéni pozadavk a cild X
Odborna uroven prace X
Moznosti aplikace X
Vyuziti znalosti ziskanych studiem X
Iniciativa pfi reseni problém X
Planovitost pfi zpracovani X
Soustavnost pfi zpracovani X
Usporadani a tprava DP X
Diplomovou prdci navrhuji klasifikovat znamkou?:
A (1) B (1,5) C (2) D (2,5) E (3) F (4)
Vyborné Velmi dobie Dobre Uspokojivé Dostatecné | Nedostatecné
X
Datum Podpis vedouciho DP

! Hodnoceni oznatte X v pFislusném poli¢ku klasifikaéniho stupné.

2 Vyslednou klasifikaci stanovte jako arltmetlcky prumer hodnoceni s pfihlédnutim k celkové urovm prace
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