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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Naplni praktické ¢asti bakalarské prace je navrh konstrukce dvouramového dynamometru uréeného pro méreni
silovych a momentovych ucink( pulsobicich na tfibodovy zavés traktoru. Teoretickd ¢ast prace obsahuje resersi
problematiky méreni silovych ucink(, které vznikaji ve spojeni traktoru a pripojeného stroje za provozu. V této
Casti prace jsou popsany ijednotlivé typy pouZivanych dynamometr(l vcéetné rozboru metod méreni. Ve
vypocletni Casti prace jsou pak uvedeny potifebné ndvrhové akontrolni vypocty a MKP analyzy pevnosti pro
mozné provozni stavy. Prace byla fe$ena ve spolupraci s VUZT se sidlem v Praze.

SpInéni zadani spinéno
Prace splniuje zadani v plném rozsahu.

Zvoleny postup reSeni spravny

Zvoleny postup feSeni je spravny. Na zdkladé provedené reserSe problematiky méreni silovych uGcink(l, které
vznikaji ve spojeni traktoru a pfipojeného stroje za provozu, ajednotlivych typl pouZivanych dynamometr(
v€etné rozboru metod méreni, je proveden ndvrh konstrukce dvourdmového dynamometru uréeného pro
méfeni silovych a momentovych G¢&ink(i plsobicich na t¥ibodovy zavés traktoru. Urover zpracovani odpovida
soucasnym zvyklostem. Konstrukéni ndvrh je proveden formou 3D modelu (SW , Autodesk Inventor®), déle jsou
vypracovany 2D sestavy dvourdmového dynamometru atdhla ajeSté vybrany vyrobni vykres. Navrhové
a kontrolni vypocty jsou provedeny analyticky, MKP analyzy pevnosti jsou feseny v SW ,RFEM*“. Student pracoval
béhem vypracovani své bakaldfské prace samostatné, efektivné vyuZival znalosti ziskanych studiem. Vhodné si
rozvrhl ¢asovy pldn na jeji vypracovani.

Odborna troven - Rozbor prace A —vyborné

Na zakladé provedené reserSe problematiky méreni silovych UGcinkl, které vznikaji ve spojeni traktoru
a pfipojeného stroje za provozu, a jednotlivych typl pouzivanych dynamometrd véetné rozboru metod méreni, je
proveden navrh konstrukce dvouramového dynamometru uréeného pro méreni silovych a momentovych Gcinkd
pUsobicich na tfibodovy zavés traktoru. Uroveri zpracovéni odpovida soucasnym zvyklostem. Konstrukéni navrh
je proveden formou 3D modelu (SW ,Autodesk Inventor”), dale jsou vypracovany 2D sestavné vykresy
dvourdmového dynamometru atahla ajeSté vybrany vyrobni vykres. Ndvrhové a kontrolni vypocty jsou
provedeny analyticky, MKP analyzy pevnosti jsou feseny v SW ,RFEM“. Student pracoval béhem vypracovani své
bakalafské prace samostatné, efektivné vyuzival znalosti ziskanych studiem. Vhodné si rozvrhl ¢asovy plan na jeji
vypracovani. Student prokdzal, 7e béhem studia na VS ziskal potfebné znalosti a rozhled, které dokdze Uspésné
aplikovat pfi feSeni zadaného technického problému. Student rovnéz prokazal, Ze pti své praci dokdze efektivné
vyuzivat dostupny 3D konstrukéni i vypoctovy SW.

Pripominky k vypocttim: 1) kontrola Sroubl M24 (str. 55 a déle) — zvolen maly utahovaci moment, ve vypoctu
osového predpéti neni uvazovan tfeci moment pod hlavou Sroubu, maximalni vnitfni sila ve Sroubu neni uréena
spravné, tedy ani pevnostni vypocet sroubu neni spravné; 2) kontrola obvodového koutového svaru haku
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(str. 58) — neni uveden vypocet dovoleného napéti.
Pripominky k vykresiim: na sestavnych vykresech misty chybi osy, v kusovniku neni spravné dle platnych norem
uveden popis Sroubu M24x60 (pozice ¢. 12).

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace B — velmi dobie

Prace je po formalni a jazykové strance zpracovdna prehledné. Jednotlivé kapitoly na sebe logicky navazuiji.
Rozsah bakalafské prace je 75 stran, prace obsahuje 94 obrazk(, 5 tabulek a 4 pfilohy.

Pfipominky: v Uvodu prace je vhodné vytycit konkrétni cile; na konci fadkl by se nemély vyskytovat
jednopismenné predlozky a spojky; za sllvkem viz se nepiSe tecka; na konci radkd by se nemélo rozdélovat
oznaceni obrazkl (obr./XX) ¢i Ciselnych vysledkd a jednotek (napt. 25/mm).

Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné
Vybrané zdroje uvedené v seznamu pouzité literatury odpovidaji reSenému problému. ZplUsob uvadéni citaci
v textu a vypracovani seznamu pouzité literatury jsou v souladu s normou pro uvadéni bibliografickych citaci.

Dalsi komentare a hodnoceni

| pfes nékteré nedostatky v provedenych analytickych pevnostnich vypoctech predlozena bakalarska prace podle
vSech sledovanych kritérii dosahuje vysoké urovné a celkové hodnoceni A — vyborné tedy odpovida této
skutecnosti.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Na zdkladé provedené reSerSe problematiky méreni silovych ucinkd, které vznikaji ve spojeni traktoru
a pfipojeného stroje za provozu, a jednotlivych typl pouzivanych dynamometr( véetné rozboru metod méreni, je
proveden navrh konstrukce dvourdmového dynamometru uréeného pro méreni silovych a momentovych ucink(
pUsobicich na tfibodovy zavés traktoru. Uroveri zpracovani odpovida sou¢asnym zvyklostem. Konstrukéni navrh je
proveden formou 3D modelu (SW ,Autodesk Inventor”), ddle jsou vypracovany 2D sestavné vykresy
dvourdmového dynamometru atahla ajeSté vybrany vyrobni vykres. Ndavrhové a kontrolni vypocty jsou
provedeny analyticky, MKP analyzy pevnosti jsou feSeny v SW ,,RFEM*“. Student pracoval b&éhem vypracovani své
bakalarské prace samostatné, efektivné vyuzival znalosti ziskanych studiem. Vhodné si rozvrhl ¢asovy plan na jeji
vypracovani. Student prokazal, 7e béhem studia na VS ziskal potfebné znalosti a rozhled, které dokaze Uspéiné
aplikovat pfi feSeni zadaného technického problému. Student rovnéZ prokazal, Ze pfi své prdci dokaze efektivné
vyuzivat dostupny 3D konstrukéni i vypoctovy SW. Prace byla Fedena ve spolupréci s VUZT se sidlem v Praze. Prvni
prototyp dvouramového dynamometru byl jiz vyroben a je testovan.

Otdzky k obhajobé:
1. Jak spravné ve vykresové dokumentaci specifikujeme spojovaci material (Srouby, matice, podlozky)?
2. Jak stanovime potfebny utahovaci moment pro montaz sSroubového spoje momentovym klicem?
3. Jak spravné urcime vnitini provozni silu ve Sroubu potfebnou k pevnostnim kontrolam Sroubového spoje?
4. Proc nebyly dily tdhel a zavésy ¢epl navrzeny tak, aby vysly vSechny provadéné kontroly pevnosti?
5. Jak se urci dovolené napéti pti kontrole pevnosti svar(i?

PredloZzenou bakaldiskou prdci doporucuji k obhajobé.

PfedloZenou zavéreénou praci hodnotim klasifikaénim stupném A — V\’(borné.

V Prazedne 25.8.2021 e —————
Ing. Jan KANAVAL, Ph.D.
oponent prace
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