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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;si
Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zdvérecné prdce.
Student bakalafského studia dostal zadani hodné diplomové prace.

Splnéni zadani spinéno
Zvoleny postup FeSeni vynikajici
Odborna troven A - vyborné

Student zpracoval téma linedrniho optimalniho Fizeni, stability a rekonstrukce stavd ve vyjimeéné kvalité a hloubce. Tato
témata jsou feSena magisterskymi studenty véetné analyz modell a jejich vlastnosti, avsak nikoliv do této hloubky.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Stylem se prace blizi casopisecké védecké publikaci, s minimem chyb a preklepl. Schopnost pretavit znalosti v odborny
text je obdivuhodnd u studenta bakalatského programu.

Vybér zdrojti, korektnost citaci A - vyborné
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I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Pti Cetbé této bakaldrské prace jsem byl ohromen a chtél jsem tuto praci ohodnotit nejlepsim stupném, ale pfi
¢teni zavérecnych kapitol, zejména kapitoly 5 jsem svlij nazor musel poopravit. Nejspise z ¢asovych divodu je
zejména zpracovani simulaénich vysledk( nedostacujici, grafy si Zadaji hlubsi vysvétleni a pfipadné zaclenéni do
textu. Preklepy a drobné nesrovnalosti uvddim na konci posudku.

Dotazy k zodpovézeni:

Na strané 7 uvadite vétu ve smyslu: Za icelem rekonstrukce stavl ,,volime dynamiku LDR “(stavového
pozorovatele) ,jako u modelu.” V ptipadé radu stavového pozorovatele souhlasim, jakym zplsobem jste ale LDR
naladil, tzn. jaké pdly by mél mit systém AT-C'L (inspirovanym dualitou)?

Co predstavuje vstup v(t) rovnice 3.50?

Vysvétlete prosim, jak se docili toho, aby fizeni na Obr. 4.13 i pfes jednotkovy skok na vstupu konvergovalo Uhlem
0 k nule (podle rovnice 4.42). Jaky vyznam ma ptidani rovnice 4.41 k modelu? Nechybi pred rovnici 4.39
vysvétlujici text?

PredloZenou zavérecnou praci doporucuji k obhajobé, a i pres vyse zminéné nedostatky hodnotim klasifikacnim
stupném B - velmi dobfre.

Datum: 6.9.2021 Podpis:

Str. 14: predposledni véta je zmatend, autor chtél nejspise fict, Ze Ize pro ndvrh LDR (stavového pozorovatele)
pouzit stejnou proceduru jako pro navrh stavové zpétné vazby
Str. 22: komentaf k rovnici 3.5: preklep, eems neni tocivy moment
Str. 23: prvni véta “... motor pro nase ucely uvazujeme jako nezatizeny tocici se zatézi.” neddavd smysl.
Str. 29: - Pfiloha 2 je na strané 69, predpokladdm
- parametr T(t) nem(Ze mit rozmér silové dvojice, pfedpokladam zde zrychleni
Str. 30: prvni véta: pro stabilizaci je klicova fiditelnost systému, a z té pak plyne nenulovost koeficientu k
Grafy na strandch 54-55 jsou stejné jako na stranach 56-57
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