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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi
Autor prace si zvolil aktualni a naro¢né téma strojového vidéni a jeho aplikace pro robotickou manipulaci. Konkrétné tedy
fazi senzor( pro snimani obrazu a naslednou detekci objektt s pouZzitim vybranych metod strojového uceni.

Splnéni zadani splnéno
Autor zadanou ulohu zpracoval peclivé a zaroven splnil poZadavky v zadani jednotlivych ¢asti DP.

Zvoleny postup feSeni spravny

Autor zpracoval zavérecnou praci systematicky a prehledné. V teoretické ¢asti prace autor provedl resersi algoritmu pro
redlné-casovou detekci objektl v oboru strojového vidéni. V praktické ¢asti zavérecné prace autor experimentalné testuje
zvolené metody v realnych podminkach. V zavéru prace autor prezentuje vysledky jednotlivych metod a jejich vzajemné
porovnani. Autorem pouZité metody a postupy jsou zvoleny spravné a autor prokazuje velmi dobré odborné znalosti.

Odborna uroven A - vyborné

poznatkl z redlnych vyvojovych projektd primyslovych firem. Prace obsahuje technicky pohled na detekci objekt

v robotice. Tedy od registrace scén v jednotlivych spektrech, kde autor spravné fesi problémy kalibrace a homografie, az
po vhodnou aplikaci metod detekce objektl a jejich porovnani. Autor vytvofil v open source programovacim prostredi
(Python, OpenCV) vlastni GUI a moduly pro ptipravu, kalibraci a trénovani hluboké konvolucni neuronové sité (YOLO v4).
Dale toto programové vybaveni bylo nasazeno na SoC platformé Nvidia Jetson. Zavérecnd préce je zpracovana na
odpovidajici trovni.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobie
Razeni jednotlivych kapitol prace ma logickou strukturu. A¢koliv se na nékterych mistech vyskytuji pfeklepy, je prace po
strance jazykové zdafild. Zavérecna prace obsahuje 68 stran.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné
Autor plné uplatnil poznatky z doporucené literatury i z dalSich zdrojt, kterymi svoji praci obohatil. Odkazy na pouZitou
literaturu jsou v praci vhodné uvedeny.

Dalsi komentare a hodnoceni

Autor vytvoril v rdmci své zavérecné prace programové vybaveni pro detekci objektl v aplikacich tzv. bin picking pro
robotickou manipulaci. Toto programové vybaveni HW implementoval a jeho funkcnosti experimentalné ovéfil. Jako velice
pfinosné hodnotim feseni na platformé open source.
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Vybér tématu povaZuji za ndrocnéjsi a oceriuji rozsah zpracovdni. Textovd Cdst prdce je zpracovdna systematicky a
rozsdhle. RovnéZ grafické provedeni je zdarilé. Zejména oceriuji aktudinost tématu a praktickou aplikovatelnost
vysledka.

Otdzky:

1. Na jaké problémy jste narazil pfi kalibraci senzort?
2. Jaké konvoluéni masky/filtry se pouzivaji v aplikacich detekce objektu?

Predlozenou zavérecnou praci doporucuji k obhajobé a hodnotim klasifika¢nim stupném A - vyborné.
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