CVuT POSUDEK OPONENTA
N ZAVERECNE PRACE

UCENI TECHNICKE
V PRAZE

s
[t

I. IDENTIFIKACNI UDAJE

Nazev prace: Navrh viceosého robota z 3D tisténych dill
Jméno autora: Quang Huy Bui

Typ prace: bakalarska

Fakulta/ustav: Fakulta strojni (FS)

Katedra/ustav: Ustav konstruovani a ¢asti strojd

Oponent prace: Ing. Marek Stadler

Pracovisté oponenta prace: Ustav konstruovani a ¢asti strojd

Il. HODNOCENI{ JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné narocné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.

Zadani je primérné naroc¢né. Student se v rdmci reserse seznamil s typy konstrukénich feseni a kinematickych schemat
viceosych prlimyslovych robot(. Na zdkladé zvolené koncepce a parametrd, navrhl vlastni konstrukci robotické ruky,
upravené pro zhotoveni nosnych dilll z plastu na 3D tiskarné. Pro toto konstrukcni feseni pak proved! vybrané navrhové a
kontrolni vypocty.

SpInéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zadadni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student splnil vSechny cile zadani.

Zvoleny postup feseni spravny
Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.
Student postupoval pfi feseni své BP logicky a pouzil spravné postupy feseni.

Odborna uroven C - dobre

Posudte uroveri odbornosti zdavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Student v rdmci prace vyuzil znalosti nabyté studiem. Dalsi potfebné informace spravné dohledal u vyrobct jednotlivych
dilG. Navrhové vypocty jsou vsak omezeny a nepokryvaji vSechny daleZité konstrukéni uzly (napf. reakce do loZisek
rotaéniho podstavce). Schemata uvadéna v praktické ¢asti prace (nejvice Obr. 39-43) postradaji prehlednost a chybi jim
odkazy a popisky na které by bylo mozné v okolnim textu upozornit a dle nich se zorientovat.

Formalni a jazykova uUroven, rozsah prace A - vyborné
Posudte spravnost pouZivani formdlnich zapist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Prace je po formalni a jazykové strance v poradku.

Vybér zdrojti, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavdani a vyuZivdni studijnich material( k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Student pouzil dostate¢né mnoZstvi zdrojl, aby mohl fesit danou problematiku. Zdroje jsou v textu fadné oznacdeny.

Dalsi komentare a hodnoceni
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Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledku zdavérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystup(m, experimentdlni zrucnosti apod.
Bez komentare

Ill. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zavérecné prdce pred komisi.

Student se v rdmci reSersSe seznamil s typy konstrukénich feseni a kinematickych schemat viceosych primyslovych
robotl. Na zakladé reserSe a zvolené koncepce, navrhl vlastni konstrukci robotické ruky, upravené pro zhotoveni
nosnych dil(i z plastu na 3D tiskarné. Student navrhl a zkontroloval vybrané prvky bud’ analyticky, nebo navrhovym
softwarem v ramci programu Autodesk Inventor. Dale pak vypracoval 3D model zafizeni, vykres sestavy zafizeni,
vybrané vyrobni vykresy a zhodnoceni naklad( na vyrobu.

Student v ramci prace vyuZil znalosti nabyté studiem. Navrhové a kontrolni vypocty jsou vSak omezeny
pravdépodobné diky vybéru daného tématu. Pfedstavena konstrukce zafizeni ze své podstaty vede k nevyraznym
zatiZzenim strojnich soucasti s a svadi tak navrhnout zafizeni ,,od oka“. Bohuzel se tak student pfipravil o moznost
ukazat pIné své znalosti napt. vypocty reakci, loZisek, hrideli, Sroubd.

Vsechny cile vytycené v zadani prace byly spinény.

Otazky:

Popiste zpUsob vypoctu reakci rotacniho podstavce. Jakym zplisobem reaguje uloZeni pomoci loZisek (rolen) na
klopny moment?

Popiste, jakym zplsobem je feSeno rotacni uloZeni tisténych segmentl ramena. Je feSeno mazani? Bylo by
pripadné mozné sefizovat vili, ¢astecné eliminovat nepresnosti tisku a tim ,,zpresfiovat” robota?

Na pfilozeném vykrese oznaceném BP-001-01 zobrazujete soucast se ctvercovou hlavou o hrané 15 mm. Jakou
ma tento rozmeér toleranci? Je dany rozmér obrdbén nebo jde o povrch polotovaru?

Popiste systém tolerovani a predpisu uloZeni u metrickych zavitd.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném B - velmi dobre.

Datum: 27.8.2021 Podpis:
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