Podsestava osy 3

Podsestava osy &

Podsestava os 5 a 6

Koncept tisténého manipulatoru
Rozsah osy 4: 360°
Rozsah osy 6: 360°

Pracovni rozsah robotického ramena: 400mm

Manipulovatelna hmotnost: 500kg
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Autor

Datum

Podpis

Datum

HMOTNOST 5,448 kg

NAVRHL [Adam Buzek

501001 | PREZK.

SESTAVA

MERITKO
1:5

KRESLIL |Adam Buzek

29012021 | SCHVALIL

KUSOVNIK
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WSOKE | EAKULTA Koncepcni vykres robotickeho ramene
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