Priloha 1: Staticka analyza

paralelogramu



1 Schema paralelogramu

V této priloze je shrnuta staticka analyza paralelogramu. Jde o uvolnéni jed-
notlivych Clend a vytvoreni soustavy rovnic, které mechanismus popisuiji.

Zjednodusena sestava spolu s popisem jednotlivych Clent a vazeb je znazor-

néna na schématu 1.1. V tomto schématu a i v dalSich obrazcich s uvolnénim

jsou akéni sily nakresleny cervené, reakce jsou nakresleny zelené.
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Obrazek 1.1: Schéma statické analyzy mechanismu
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2 Uvolnéni ¢lenu

Nasleduje uvolnéni jednotlivych Clent schématu spolu se statickymi rovni-
cemi, ze kterych vznikne soustava rovnic pro silové fe$eni uchopovaciho mecha-

nismu.
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RAx+RBz+RC$_N:O (21)
Ruy+ Rp,+ Rey +T =0 (2.2)
RBy-bh+Rcy-(ch+bh)+T-(ah+bh+ch)+N-h:0 (23)

Obrazek 2.1: Téhlice s prstem



Rpy + Rpz + Rpy — Ny — Ny =0 (2.4)

Rpy+ Rpy+ Rpy — Ry =0 (2.5)

C
REy'bd+RFy'(bd+Cd)—NH-O—N[-(O+Q)—RHy' (bd—f—gd) =0 (26)

Obrazek 2.2: Spodni zakladna s osou
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—Rey — Rpy =0 (2.7)
—Rey — Rpy =0 (2.8)
—Rey -1 cos(p) + Reyg - L sin(p) =0 (2.9)

Obrazek 2.3: Vahadlo 3
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_RBx - REz =0

~Rp, — R, =0

—Rpy - l-cos(p)+ Rp, -1 sin(p) =0

Obrazek 2.4: Vahadlo 4

—Rar — Ng - sin(v) + F - cos(v) =0
—Ray + Ng - cos(v) + F - sin(v) =0

—Mg—NG'mzo

Obrazek 2.5: Pistni ty¢
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—Rp, + Ng - sin(v) — F - cos(v) =0 (2.16)
—Rpy — Ng - cos(v) — F - sin(v) =0 (2.17)
Mg — Ng-n =0 (2.18)

Obrazek 2.6: Valec

Vznikla soustava 18 rovnic je dale feSena pomoci vypocetniho skriptu. Z této

analyzy vychazi silovy rozbor mechanismu i kontrolni vypocty.
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