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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERI{

Zadani primeérné narocné

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prdce.

Student se seznamil s relevantni literaturou, middlewarem ROS, simulatorem pro testovani metod autonomniho
robotického prizkumu ze soutéze DARPA Subterranean Challenge, implementoval a vyhodnotil navrZzenou
metodu detekce prizkumnych cil(i v bodové mapé.

SpInéni zadani splnéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splnuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsitena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Cast tykajici se porovnani vyhod a nevyhod detekce cilti v bodové reprezentaci namisto v objemové (voxelové)
reprezentaci mohla byt podrobnéjsi a obsahovat napf. porovnani doby béhu danych implementaci, pripadné
nastinit rozdily ve vypocetni slozitosti. Cast hodnoceni v simulatoru neobsahuje kvantitativni vysledky.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace B - velmi dobre
Posudte, zda byl student behem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student zadani resil samostatné, vysledky priibézné konzultoval; postup ale mohl byt rychlejsi, coz by také dovolilo rozsirit
vysledkovou cast.

Odborna uroven B - velmi dobfe

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladu a dat
ziskanych z praxe.

Prace je na dobré odborné Grovni, vyuziva znalosti ziskané studiem a z odborné literatury. Nékteré ¢asti jsou zbytecné
strucné (souvisejici literatura), pripadné jim do Uplnosti néco chybi (porovnani bodové a objemové metody, kvantitativni
vysledky ze simulatoru).

Formalni a jazykova Groven, rozsah prace B - velmi dobre

Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Prace je ¢itelna a na dobré jazykové Grovni (v angl. Jazyce), aviak obsahuje obcasné preklepy a drobné nedostatky, které
srozumitelnost sniZuji.

1/2



¢vuT POSUDEK VEDOUCIHO
ZAVERECNE PRACE

CESKE VYSOKE
UCENI TECHNICKE
V PRAZE

Vybér zdrojti, korektnost citaci C - dobfe

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuzivani studijnich materidl( k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte vyber
pramend. Posudte, zda student vyuzil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledku a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace Upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Student cituje relevantni literaturu vzhledem k Géelu prace. Uplna reserse oblasti autonomni explorace byla mimo ramec
této prace. Bibliografické udaje jsou Uplné, fazeni v seznamu literatury vsak neni ani abecedni ani podle vyskytu v textu.

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnocentr.

Prace predstavuje metodu vybéru cil(i pro autonomni roboticky priizkum neznamého prostredi. Vyhodou
predstaveného feseni jednoduchost a vypocetni nenarocnost pramenici mimo jiné z mozného vyuziti mapy
stavéné v lokaliza¢nim algoritmu.

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném B - velmi dobre.
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