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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné naroéné

Prace se zabyva problematikou kalibrace vzajemné polohy lidarQ a lidar( vici kameram pro systémy autonomniho fizeni.
Ukolem studenta bylo navrhnout vhodné kalibraéni znacky detekovatelné lidarem i kamerou, a navrhnout a
implementovat jejich detekci a tu pouZit pro vzajemnou kalibraci senzor(. Obtiznost zadani spociva v potiebé propojit
znalosti z nékolika oblasti — zpracovani dat z lidaru, metody zpracovani obrazu a 3D geometrie.

Spinéni zadani splnéno s vétsimi vyhradami

Body zadani, hlavni pro téma této préce, tykajici se zpracovani lidarovych dat a kalibrace lidar povaZzuji za spInéné. Zadani
nicméné téz pozadovalo ovérit moznost detekce znacek soucasné lidarem i kamerou, pfipadné vyhodnoceni moznosti
jejich vzajemné kalibrace. Touto problematikou se vsak predloZend prace nezabyva.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace D - uspokojivé

Prace studenta svédcila o problémech s organizaci usili, které by priibézné smérovalo k cili. V prlibéhu prace na tématu
bych ocenil vétsi a zejména soustavnou aktivitu.

Odborna uroven C - dobre

K vécné strance metody, tak jak byla navrZena a implementovédna, nemam vyhrad. Student zvladl problematiku pouZiti dat
poskytovanych lidarem a Gspésné implementoval detekci znacek a kalibraci vzajemné polohy a orientace dvou lidard.
Kvalita popisu a vysvétleni navrzenych ¢i pouZitych postupl je ovsem pouze primérna, misty trpici nesrozumitelnosti.
Nejslabsi ¢ast technické prace je pak experimentdlni vyhodnoceni, které je velice stru¢né a postrada rozumné kvantitativni
vyhodnoceni, jak UspéSnosti detekci, tak presnosti vysledné kalibrace.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace D - uspokojivé

Prace je vysazena v souladu se standardy technického textu. Prace je psand v anglickém jazyce, nanestésti na mnoha
mistech trpi gramatickymi prohresky, kvalita textu kolisa a nékteré casti nesou stopy kvapné prace. Rozsahem je text prace
kratsi, misty Zel prilis stru¢ny. Nékteré koncepty by bylo potfeba podrobnéji vysvétlit, jak po strance popisu vlastni
metody, tak po strance motivace a zasazeni do celkového kontextu. Text prace nese znamky nedopracovanosti a bylo by
potfeba mu vénovat jesté néjaky cas.

Vybér zdroju, korektnost citaci D - uspokojivé

Prace s citacemi je slaba. Student prokazal jistou schopnost samostatné prace s odbornou literaturou véetné vyhledavani
zdrojl. Popis souc¢asného stavu pozndni v Uvodu je ovsem znacné strohy a nepostihuje mnohé aspekty resené prace. Také
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postradam alespon néjakou analyzu ¢i klasifikaci pouzivanych pristup( ke kalibraci vice lidar( a kamer, do nizZ by bylo
mozZné tuto praci zaradit, ¢i se vaci ni vymezit. Prace se zdroji v hlavni ¢asti prace je téZ maélo uspokojivd, vyskytuji se zde
tvrzeni, ktera by bylo vhodné podpofit vhodnymi citacemi.

Dalsi komentafe a hodnoceni

Jsem si védom, Ze prace, zejména jeji experimentalni ¢ast, byla negativné ovlivnéna nestandardni situaci zplsobenou on-
line vyukou. Proto jsme pfistoupili k (akceptované) zadosti o pozdéjsi termin odevzdani, tak abychom méli ¢as v nasi
laboratofi studentovi snimat a poskytovat potfebna data (ktera z objektivnich dlvodd nemohl pofizovat sam).

V hodnoceni k této situaci pfihlizim.

Il. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Praci hodnotim jako splnénou s vyhradami. Byly navrzeny kdédované kalibraéni znacky i jejich detekce a ovéren
postup vhodny pro kalibraci vice lidarQ. PouZiti kédovanych lidarovych znacek je inovativni pristup, tato prace
demonstruje pouZitelnost navrzeného feSeni. Prace ovsem trpi mnohymi nedostatky, jak v oblasti popisu
navrzené metody, tak v oblasti experimentalniho vyhodnoceni. S ohledem na vySe zminéné predlozenou
zavérecnou praci navrhuji hodnotit klasifikacnim stupném D - uspokojivé.
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