Posudek vedouciho disertacni prace
doktoranda Ing. Martina Vesel¢ho na téma:
~Adaptivni metody pro Fizeni hydraulickych systému“

Kolega Ing. Martin Vesely pii svém nastupu na Ph.D. studium jasné vyjadiil svou motivaci, tj.,
navrhnout adaptivni fizeni a vyfeSit presnou regulaci nelinearnich hydraulickych systémi s hysterezi
pro ulohy, které¢ feSi ve firemnich zakazkach, a pro které neexistuje takové feSeni, které by
neodrazovalo zakazniky vysokou cenou (1j. u piesné regulovanych hydraulickych ventilti).

Kladem prace a pusobeni Ing. Veselého byla jeho aktivita béhem doktorského studia, zapojeni
do vyuky, 1 jeho aktivita a zaroven samostatnost ve vyzkumné praci.

Béhem studia se vzdy se zajmem aktivné a samostatné podilel na vyuce piredmétii, naptriklad
,,Pocitacova podpora studia™ a znacn¢ i na cvicenich z piedmétu ,,Automatick¢ fizeni* (nad ramec
predepsaného povinného minima vyuky).

Béhem doktorského studia absolvoval dvoumésicni pobyt na Tohoku University v Japonsku na
pracovisti Radiological Imaging and Medical Informatics, Tohoku Graduate School of Medicine, kde
se uspesné zapojil do analyzy dat, systému a experimentt pro fizeni trajektorie paprsku kolimatoru pro
ozafovani plicniho nadoru v redlném case.

Ve svém vyzkumu pak kolega Vesely piichazel s fadou svych namétu na nové modifikace
adaptivni aproximace a uceni regulatoru; tyto modifikace nam z literatury nejsou konkrétné znamé a
proto je také povazuji za piinos disertanta k dané problematice. Tyto své modifikace odvozoval a
testoval (at’ uz simula¢né nebo v laboratornim prostiedi na Fakulté strojni nebo ve firemni laboratofi).

Na okraj bych zminil, ze hlubsi analyza stability regula¢ni smycky nebyla hlavnim cilem, a byla
soucasné feSena v jiné (nedavno obhdjené) disertacni praci. Ve své praci Ing. Vesely také takovou
naznacil moznost monitorovani stabilty na principu BIBS (ISS), nicméné jsem jako skolitel povazoval
hlubsi analyzu stabilitu téchto casové proménnych systémi za zna¢né piesahujici rozsah prace Ing.
Veselého.

Jako hlavni pfinos disertaéni prace Ing. Veselého potom povazuji, Ze navrhl vlastni
modifikaci udiciho algoritmu identifikace a uceni regulatoru, odvodil a vyzkouSel je pro
nelinearni polynomialni architektury véetné linearnich, a toto nejenze uspéSné realizoval na

realném systému, ale také simulac¢né i prakticky ovéril skutecnost, Ze linearni regulator s u¢enim



v realném c¢ase dokaze dobie kompenzovat nelinearitu pro identifikaci a Fizeni systému s
hysterezi, a to v regulaé¢nim schématu MRAC, které bylo soucasti zadaného tématu prace.
Paradoxné, samostatnost Ing. Veselého byla ale 1 negativem béhem koneéného sepisovani
disertacni prace, kdy jsme s disertantem bohuzel nenasli dostatek prostoru pro doiterovani kone¢né
podoby odevzdané prace, a tedy jeji soucasna podoba mozna nereprezentuje dosazené vysledky
dostate¢né zietelné. Nezdvislé posouzeni kvality a obsahu vlastni disertaéni prace potom piedstavuji

oponentské posudky.

Jako gkolitel osobné celkové povazuji praci za zdafilou a jsem spokojen s vlastnim piinosem a
aktivitou doktoranda, mnozstvim odvedené prace a s celkovym piisobenim Ing. Veselého béhem jeho

doktorského studia.

Souhlasim s obhajobou diserta¢ni prace Ing. Martina Vesel¢ho, a v pripadé G(spésné obhajoby

souhlasim s udélenim titulu Ph.D.
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