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Pan Tomas Kaiika se ve své diplomové praci zamétil na problematiku pouziti tensegritnich
konstrukci jako nahrady sériovych pramyslovych robott. Pro simula¢ni realizaci tensegritnich
roboti a manipulatori je zvoleno prostiedi Simulink/Simscape. Je navrzena zakladni
tensegritni prostorova jednotka vhodna pro konstrukci sériového tensegritniho robotu.
Navrzend tensegrita je staticky i modalné analyzovani. Spojenim vicero zékladnich
tensegritnich jednotek je sestaven dynamicky model robotické struktury. Geometrie
navrzeného robotu je optimalizovana. Daéle je navrzeno a ladéno jednoduché fizeni
tensegritniho robotu zménou délek navijenych lan. Prace byla zadana s ohledem na jeden ze
smérit vyzkumu na $kolicim pracovisti a v nidvaznosti na projekt GACR GA20-21893S
,Mechatronické tensegrity pro energeticky efektivni lehké roboty*. Zaroven téma navazuje i
na ptredchozi vyzkum vlaknovée ovladanych robotli a manipulétord.

Kolega Kanka ke své praci pfistupoval od pocatku velmi samostatné, zodpovédné a s
velkym zajmem o véc. Provedl detailni, na diplomovou praci rozsahlou reSersi publikovanych
praci o tensegritach a podobnych strukturach. Seznamil se také s dosavadnim vyzkumem
problematiky vlaknové ovladanych robotii a mechanismti na $kolicim pracovisti. Vytvofil
dynamicky simula¢ni model prostorovych aktivnich tensegrit, provedl optimalizaci piedpéti
téchto tensegrit z hlediska stability (form-finding problem) a mnoho dalSich analyz. Ke své
praci musel nacerpat nové v€domosti a vytvofil praci, kterd je cennym vkladem do vyzkumu
dané problematiky na Skolicim pracovi§ti a soucasti feSeni vySe uvedeného projektu
zakladniho vyzkumu. Diplomant v tomto sméru vyborn¢ splnil ocekavani se zadanim spojena.

Celkové konstatuji, Zze prace kolegy Bc. Tomase Kanky svoji kvalitou piesahuje
zakladni poZadavky kladené na diplomovou préci vV daném programu a specializaci a plné
pokryva stanovené zadani. Praci proto doporucuji k obhajobé a jednoznacné navrhuji jeji
hodnoceni znamkou A (vyborné).
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