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I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Robot pro ¢isténi okapt

Jméno autora: JiFi Kasal

Typ prace: bakaldrska

Fakulta/ustav: Fakulta strojni (FS)
Katedra/Ustav: Ustav pfistrojové a fidici techniky
Vedouci prace: Ing. Zdenék Novak, Ph.D.
Pracovisté vedouciho prace:  Ustav pfistrojové a fidici techniky

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné narocné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Zadani bakalarské prace obsahuje provedeni reserse na téma automatickych robott pro inspekéni a Cistici prace v potrubi.
Vzhledem k variabilité okapu je splnéni univerzalniho robota pro jejich Cisténi velice obtizné, a tak je obtiZznost sniZzena na
splnitelnou Uroven volbou dané topologie okapu. Naroc¢néjsi viak zlstava koncepce takového robota, a to s ocekavanim,
Ze ne vse bude v prvnim navrhu reseni spravné fungovat.

Spinéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spIinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Vsechny body zadani povazuji za splnéné. Splnéni je podloZeno textem prace.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni pribézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prace.

Student k reSeni zadani pristupoval aktivné, dodrzoval stanovené terminy a svlij postup pravidelné konzultoval. Prakticka
realizace, kterd probihala mimo akademickou pUdu, zvladl bez jakékoliv mé pomoci. Kladné hodnotim jeho pfistup k reseni
jednotlivych konstrukcénich problém a jeho kreativitu.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Z odborného hlediska je prace na dobré Urovni. Po provedeni reSerse student spravné identifikoval mozna omezeni pro
pohyb v okapu a tomu pfizplsobil konstrukci robota. Kromé konstrukéniho feseni prace také obsahuje jednoduchou
aplikaci pro déalkové fizeni robota, stejné tak online sledovani postupu ¢isténi pomoci webkamery, kterd tak maze byt
pouzita i k inspekci okapu. Tyto realizované prvky pozitivné ovliviuji droven predloZené bakalarské prace. Diky odzkouseni
na skutecném okapu bylo moZzné posoudit nedostatky feseni a navrhnout Upravy pro novou verzi robota.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdavnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Po formalni strance jsem v praci nenasel Zadné zasadni nesrovnalosti. Student se vyjadfuje srozumitelné a obrazky jsou
dobre Citelné. Samotna prace je dobre strukturovana a jednotlivé kapitoly na sebe navazuji.
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Vybér zdrojti, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivani studijnich materidl( k feseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Student ve své praci Cerpal z 28 informacnich zdrojl. Tento pocet citaci povaZuji za dostacujici pro feseni predloZzeného
zadani. Vlastni Uvahy jsou fadné odliseny. Z hlediska citacni normy jsem nenasel Zadné nesrovnalosti.

Dalsi komentaie a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdini zru¢nosti apod.
PredloZena prace ma dobré shrnuti dosazenych vysledkd, véetné navrhu dalsich Gprav, které mohou vylepsit funkci robota.
Dale zbyva doplnit konstrukci o zajisténi vodotésnosti a vodéodolnosti, ktera je pro praci ve vihkém okapu dulezita. Tyto
prvky zatim nebyly feseny z dlvodu odzkouseni koncepce robota jako takové, a tak jejich absence nijak nesnizuje kvalitu
predlozené prace.

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Zadani bakalarské prace obsahuje provedeni reserse na téma automatickych robotu pro inspekéni a Cistici prace v
potrubi. Vzhledem k variabilité okapl je splnéni univerzalniho robota pro jejich Cisténi velice obtizné, a tak je
obtiznost sniZzena na splnitelnou Uroven volbou dané topologie okapu. Student k feseni zadani pristupoval aktivng,
dodrzoval stanovené terminy a svij postup pravidelné konzultoval. Prakticka realizace, kterd probihala mimo
akademickou pldu, zvladl bez jakékoliv mé pomoci. Kladné hodnotim jeho pfistup k feseni jednotlivych
konstrukénich problému a jeho kreativitu. Kromé konstrukéniho feseni prace také obsahuje jednoduchou aplikaci
pro dalkové fizeni robota, stejné tak online sledovani postupu cisténi pomoci webkamery, ktera tak muzZe byt
pouzita i k inspekci okapu. Diky odzkouseni na skute¢ném okapu bylo moZné posoudit nedostatky reSeni a
navrhnout Upravy pro novou verzi robota. Student ve své préci Cerpal z 28 informacnich zdrojd, coZz povazuji za
dostacujici pocet pro rfeseni predlozeného zadani. Vsechny body zadani povazuji za splnéné.

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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