V Praze dne 17.6.2021

Posudek vedouciho bakalarské prace

Student: Javorsky Petr

Nazev prace: Konstrukce robotické ruky

Cilem prace byl navrh a realizace ramene robotické ruky, kterd by pripominala ruku lidskou. Prace
navazuje na predchozi bakalarské prace, které se zabyvaly konstrukci prstd, dlané, predlokti a loktu.
Cilem bylo na tyto predchozi prace navazat a vytvofit ramenni kloub s nékolika stupni volnosti.

Student nejprve provedl resersi, jak by se roboticka ruka dala postavit. Inspiraci nalezl u podobnych
projektd, napf. InMoov. Preferovany byly 3D tisténé dily s ohledem na snazsi dostupnost oproti napfr.
diliim soustruzenym nebo frézovanym.

Dale se v praci vénuje konstrukci, kterou sam navrhl. Ndsleduje popis zapojeni elektroniky a testovani.

Z hlediska komunikace musim studentovi vytknout naprostou nekomunikaci. Od zadani tématu
v zimnim semestru se student ozval pfiblizné 2x za oba semestry dohromady. Na druhou stranu
dokazal si sdm poradit a ruku doved| do pouzitelného stavu, coZ ocenuji.

Z formalniho hlediska je prace bez problém, splfiuje poZadavky kladené na tento druh prace.

Praci doporucuji k obhajobé a hodnotim: , A — vyborné“
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