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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi
Zadani narocné;jsi
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.
Posluchac se zabyval fizenim a analyzou robotické kinematiky typu DOBOT. Jde o smiSenou kinematiku, kde
jsou pohony umistény na ramu a vznika tak paralelni mechanismus, ale prostorové usporadani je podobné
kinematice sériové. Poslucha¢ musel fesit fadu uloh od analyz mechaniky, kalibrace a dynamické simulace po
programovani fizeni na platformé Arduino.

Spinéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

PoZadavky zadani byly zcela splnény, respektive daleko prekroceny.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni pribézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prace.

Posluchac byl okolnostmi pfinucen pracovat velmi samostatné a ved| si vyborné. Nastudoval problematiku, ktera byla nad
ramec kurzd zakladniho studia, prostudoval a vyuZil velmi Siroké mnozstvi zdrojli. Pracoval velmi iniciativné, prichazel

s vlastnimi napady, které peclivé ovéroval jak vypocetnimi prostfedky. Zvladl experimentalni ¢ast v ,kuchynském
prostredi“.

Odborna udroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Posluchac vyhledaval relevantni odborné zdroje, tviréim zplsobem aplikoval znalosti nabyté pfri studiu i samostatné
ziskané znalosti, oboji dokazal propojovat a rozvijet tak, aby se dobral uzite¢ného vysledku.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace Zvolte polozku.

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdapisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Prace ma dobrou grafickou a formalni Groven, spravné popisy obrazki i grafd a citaci pouZité literatury. PfedloZena prace
dobfre popisuje vykonané dilo.

Vybér zdrojui, korektnost citaci Zvolte polozku.

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivani studijnich materidl( k reSeni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radnée
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s cita¢nimi zvyklostmi a normami.

Doporucena literatura i samostatné vyhledané prameny jsou spravné citovany a vyuZity pfi reSeni zadani. Nad ramec
zadani je pouZito velké mnozZstvi dalsich zdroja.
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Il. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Predlozenou prdci i celou spolupraci hodnotim velmi dobre. Kolega velmi samostatné nebo jen s mou malou
podporou zvladl a do prace zahrnul celou fadu nastroju a znalosti od matematického modelovani v SimScape
Multibody, feSeni kinematiky a programovani fizeni krokovych motord v Arduino. Tresnickou na dortu je pak

precizné provedend kalibrace, kde nedostupnost obvyklych méficich pfistroj a laboratorniho zazemi kolega
nahradil vlastnim kalibra¢nim artefaktem zhotovenym pomoci 3D tisku.

Proto tuto zdvérecnou préci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 22.6.2021 Ing. Pavel Steinbauer, Ph.D.
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