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Posudek:

Autor se rozhodl ve své diplomové praci rozpracovat koncept logistiky v oblasti skladovani
lehkych lodnich kontejnert. Jeho cilem se pak stal koncepéni navrh autonomniho
kontejnerového manipulatoru.

Po strucné historii a prehledné analyze existujicich feSeni manipulatort a jejich ucelu

v logistice prepravnich kontejnert autor zachycuje proces vybéru konkrétni koncepce pro
svou diplomovou praci. Pro dal$i faze navrhu zaroven voli zasazeni konceptu do obdobi po
roce 2030.

V procesu navrhu autor nejdiive spravné definuje problém, kterym je omezena kapacita
kontejnerovych prekladist’ a omezené moznosti jejich riastu do budoucna. Po analyze
problému a se autor spravné zamysli nad jeho feSenim inovacemi pro definovany koncept
manipulatoru, ¢imz dodava své praci dulezitou originalitu a pfidanou hodnotu. Zaroven uvadi
benefity dosazené pravé diky implementovanym inovacim, coz je v tomto pripadé rozsifeni
kapacity kontejnerovych piekladist az o bez-mala 18%.

Dale kromé zakladnich atributa své prace autor neopomina ani standardni oblasti spojené
s kazdym produktem v této kategorii jako je udrzba a servis stroje a s tim souvisejici
ergonomie, zakladni koncepce vnitiniho uspofadani, ¢i bezpe¢nostni prvky autonomniho
vozidla.

Zavér:
S ptihlédnutim na fakt, Ze se jedna o koncept relativné blizké budoucnosti a nikoliv redlnou
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tvaroslovi. Naopak velmi pozitivné hodnotim ucelené a spravné pojaty cely projekt se
zavérem, ktery ma redlny piinos pro ptipadného zédkaznika (efektivita skladovani).
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