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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERI{

Zadani naro¢néjsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvérecné prdce.

Prace se zabyva navrhem systému obarvovani mracna bodud z laserového skeneru (LiDAR) pomoci snimk( z RGB kamery
upevnénych na bezpilotnim Ilétajicim prostfedku. Redeni takového ukolu vyZaduje pfesnou kalibraci vzajemné polohy
kamery a skeneru, projekci bodd skeneru do vizuélniho pole kamery s naslednym obarvenim bod( a jejich filtraci. Zadani
povaZzuji v rdmci bakalarské prace za naro¢néjsi.

Splnéni zadani spInéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce spliiuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsitena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatku.

Prace popisuje feseni obarvovani mracna bodd mezi skenerem a jednou kamerou, zatimco v zadani se mluvi o
vicekamerovém setupu. Vzhledem k jednoduché rozsifitelnosti popsané metody na vice kamer ale povaZuji zadani za
splnéno.

Zvoleny postup reseni spravny

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody resent.

Student zvolil spravny postup feSeni a pouZzité postupy a nastroje jsou aktualni a dosazené vysledky tomu odpovidaji.
Nicméné dokumentace postupu v rdmci prace neni explicitni a na nékolika mistech si ¢tenar musi zvoleny postup na zakladé
znalosti dané domény domyslet.

Odborna uroven B - velmi dobfe

Posudte urover odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladu a dat
ziskanych z praxe.

Navrzené feseni je spravné a vyuZziva netrivialnich metod strojového vidéni a zpracovani obrazu které student nastudoval z
odborné literatury. U popisu zvoleného reseni vsak postradam text ktery by shrnul kompaktné navrzené reseni, které by
bylo dale rozvedeno v jendotlivych sekcich. U nékterych krokd také neni zjevna argumentace proc bylo zvoleno dané reseni.
Napriklad, v kapitole 5.1, proc¢ se pouziva voxel grid a pro¢ je nutné mracno bodl decimovat? Vysledky navrzené metody
kalibrace jsou dobre reprodukovatelné a v ramci simulacnich experimentt i kvantitativné vyhodnocené. Vysledky test(
samotného obarvovani mracna bod( jsou pak kvalitativni s nejasnym méfitkem kvality a samotny setup neni dobre
dokumentovan (kde se vzalo simulaéni prostredi, v ¢em bylo simulovano, pouZzilo se vice snimkd/skent k poskladani skenu,
jaka byla trajektorie drony, atd.)

Formalni a jazykova droven, rozsah prace C - dobte

Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zdpisti obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.
Prace je psana v anglickém jazyce s minimem gramatickych chyb a preklept. Text prace je doplnén ilustracemi, které jsou ale
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obcas zbyte¢né prevzaté (napf. Obrazek 4.4), misto aby ukazovali pfimo vystupy vytvofeného fedeni. Matematicky
formalizmus neni konzistentni. Nevidim ddvod v redefinici symbold pro dvé kapitoly riizné (Tabulka 1.2). Pro¢ napf. Rovnice
2.5 nepouziva notaci pro homogenni soufadnice. Nékteré symboly nejsou definovany (napr. Rovnice 4.1, 4.2, 5.2). Rozsah
prace odpovidd mému ocekavani bakalarské prace

Vybér zdrojti, korektnost citaci ‘ B - velmi dobfe ‘

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavdni a vyuzivdni studijnich materidll k reseni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky rddné odliseny od
vlastnich vysledku a tivah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Citace jsou aktualni a vhodné dopliuji text prace. Vsechny relevantni zdroje jsou citovany. Bibliografické Gdaje citaci jsou aZ
na citace [18, 24] kompletni. Citace [37] je konferencni prispévek z konference Britisch Machine Vision Conference.
Doporucil bych také vénovat vice pozornosti formatovani a udajiim v jednotlivych citacich, aby byli konzistentni, viz
napfiklad citace [23] - neni nutné vypisovat editory, [32] - u ¢lanku nedava smysl psat ,accessed on", Obecné neni nutné
pouzivat v citacich mésice, nebo misto konani konference. Tyto Udaje akorat zneprehlednuji seznam citaci.

Ill. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédeét pfi obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Predlozena prace shrnuje vysledky reseni projektu obarvovani mracna bod( z laserového skeneru pomoci snimk( z RGB
dokumentace postupu v praci neni explicitni a na nékolika mistech si ¢tenar musi zvoleny postup na zakladé znalosti dané
domény domyslet. Kromé toho neni dobre pouzit matematicky formalizmus a prezentované vysledky jsou bohuzel hlavné
kvalitativni s nedostate¢nym popisem.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném [g _\,eImi dobre

Otazky k obhajobé:

1) Jakym zplsobem byste rozsifil navrhované feseni pro vice kamer? Mohou zde vzniknout nové problémy plynouci napriklad
z vzajemného prekryvu zorného pole kamer?

2) U obrazku 6.1 prosim vysvétlete co je ,,absolutni chyba“?

Datum:[5/06/21 Podpis: Petr Cizek
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