CVvuT POSUDEK OPONENTA
ZAVERECNE PRACE

CESKE VYSOKE
UCENI TECHNICKE
V PRAZE

I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Adaptive Cruise Control response optimization with respect to riding comfort
Jméno autora: Vit Fanta

Typ prace: bakalarska

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/uastav: Katedra Ffidici techniky

Oponent prace: Ing. Jan Salasek

Pracovisté oponenta prace: Porsche Engineering Services

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Zadani prace shledavam jako narocnéjsi, protoze problematika komfortniho fizeni podélné dynamiky vozu pomoci
adaptivniho tempomatu je podle mého nazoru netrivialni.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdavérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zadadni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

PfedloZena prace splfiuje vSechny body zadani. Velice kladné hodnotim studium a vyhodnoceni jizdniho komfortu pomoci
nezavislé skupiny pasazérd. To prokazuje, Ze realizovana prace dosahla urovné, kdy ji bylo mozné nechat posoudit i SirsSimu
okoli.

Zvoleny postup FeSeni spravny

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.

Postup reseni byl zvolen spravné. Student nastudoval problematiku adaptivniho tempomatu. Formuloval teoretické reseni
optimalizace generovani pozadavku podelného zrychleni Ego vozidla, které pak implementoval v Matlabu a chovani
vysledného regulatoru demonstroval na syntetickych situacich ve virtudlnim prostredi a vozidlovém simulatoru. Za
nestastné reseni povazuji méreni podélného zrychleni vozidlového simulatoru pomoci mobilniho telefonu, to vsak student
v praci sam zminuje.

Odborna uroven B - velmi dobie

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Student predvedl schopnost zorientovat se v dané problematice za pomoci odborné literatury, implementovat teoretické
formulace, schopnost vyuZzit vyvojovych balik(i nebo navazat na studentské prace z minulych let. Prace je na vysoké
odborné urovni, avsak je Skoda, Ze nékteré klicové kapitoly nejsou detailnéji rozvedeny. Napfiklad u feSeni optimalizacni
ulohy by bylo vhodné uvést priklad, za jakych podminek jiz nelze nalézt feseni. Bylo by také vhodné konfrontovat navrzeny
reguldtor s vice typy cut-in situaci. Dale je pak v kapitole 4.1.3 konstatovano, Ze podélné zrychleni pro vozidlovy simulator
je vystupem washout filtru kvili potlaceni nechténych pohybu, avsak bylo by rozumné alespon diskutovat, zda tento filtr
nemUze ovlivnit redlnou odezvu a tedy zkreslit redlny pocit z jizdy.

Kladné hodnotim verifikacni ¢ast prace, kde student navrhl low-level reguldtor nastavujici optimalizovany pozadavek na
podélné zrychleni a propojil ho se simuldtorem LFS. K tomu vytvofil propracované virtualni prostredi a promysleny scénar
testovacich jizd. Zminéni chyby v dotazniku a nasledna analyza jejiho dopadu na vysledky plisobi profesionalné.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobie

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Prace je jak z formalniho, tak z grafického hlediska na velmi vysoké Urovni. Text je psan v anglickém jazyce s minimem
preklepl. Vyhradu mam k chybéjici zmince o verzi Matlabu, ve které byla prace realizovana a chybéjicimu popisu
pfiloZzenych soubor(.
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Vybér zdrojti, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskdavdni a vyuZivani studijnich materidl( k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky rddné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Student pro svou praci Cerpal ze vSech predepsanych zdrojli a také si aktivné vyhledal dalsi. Zdroje jsou v textu radné
oznaceny.

Dalsi komentaie a hodnoceni
Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptim, experimentdini zru¢nosti apod.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdveérecné prdce pred komisi.

PredloZend prace zpracovava optimalizaci odezvy adaptivniho tempomatu pfi cut-in situacich. Je navrZen nastroj
pro vypocet optimalniho pozadavku na zrychleni Ego vozidla na zdkladé vstupnich parametrd cut-in manévru.
Dale pak student navrhl strukturu fidici strategie, kterou verifikoval za pomoci Matlabu a zdvodniho simuldtoru
Live for speed. Pohyby Ego vozidla byly pak demonstrovany na redlném vozidlovém simuldtoru spolecné

s propracovanou 3D simulaci. Student nakonec nechal zhodnotit chovani vozidla skupinou fidi¢l, od kterych ziskal
zpétnou vazbu a tu byl pak schopen kvalifikovat a zavéry diskutoval. Rozsah prace je Uctyhodny a zpracovani
kvalitni.

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Otazky na studenta:

1. Jak se voli ¢asovy horizont pro ktery se fesi optimalizacni Uloha v praxi? Jde o konstantni hodnotu pro cely
stavovy prostor cut-in manévrd? Na ¢em tato hodnota zavisi?

2. Jak je za provozu o3etfena udalost, kdy se nepodafi nalézt feSeni optimalizani ulohy?

3. Jaka je primérna doba nalezeni feSeni optimalizacni Ulohy? Bylo by mozné prezentované feseni nasadit
v realné fidici jednotce vozidla?
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