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I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Calibration of multiple cameras for autonomous driving
Jméno autora: Martin Jaro$

Typ prace: bakalarska

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/ustav: Katedra kybernetiky

Vedouci prace: Martin Matousek

Pracovisté vedouciho prace:  CVUT, CIIRC, Robotic Perception

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné naroéné

Ukolem studenta bylo seznamit se s metodami kalibrace kamer a pro typické kamery pouZivané v systémech autonomniho
fizeni navrhnout a v prvni ¢asti prace implementovat vhodnou metodu vnitini kalibrace. Druhou, klicovou ¢asti prace, bylo
navrzeni a otestovani vnéjsi vzajemné kalibrace paru kamer nemajiciho prekryv zorného pole, s vyuzitim nékterych znalosti
0 scéné.

Spinéni zadani splnéno s mensimi vyhradami

Vsechny body zadani povaZzuji za splnéné. Praktickou ¢ast prace —implementaci metody a jeji experimentalni ovéreni — by
nicméné bylo vhodné jesté rozsifit o testovani na vétsim testovacim vzorku, dikladnéjsi identifikaci situaci, kdy metoda
selhava diky nedostateénym datlim, a pfipadné zvyseni spolehlivosti a presnosti pouZitim vétsi mnoziny dat pro vlastni
kalibraci.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

S pfistupem studenta jsem byl spokojen, na ukolu pracoval pribézné, ucastnil se pravidelnych konzultaci, samostatné
pristupoval k feseni dil¢ich technickych problém.

Odborna uroven A - vyborné

Bez pfipominek.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace C - dobie

Prace je vysazena v souladu se standardy technického textu. Misty bych nicméné uvital vétsi peclivost pfi sazbé zejména
matematickych vzorcl (napf. vyuZiti fezl pisma pro rlizné entity obvyklé v odborné literatute). Prace je psana v anglickém
jazyce, Zel na mnoha mistech trpi gramatickymi prohifesky. Rozsahem je text prace spiSe kratsi, misty pfilis struény, nékteré
koncepty by bylo vhodné podrobnéji vysvétlit a hlavné |épe zasadit do celkového kontextu, ktery se misty ztraci.

Vybér zdroju, korektnost citaci B - velmi dobre

Prace s citacemi je korektni. Student prokazal schopnost samostatné prace s odbornou literaturou i feseni nékterych
dil¢ich problém v prvni ¢asti prace pomoci vlastni reSerSe. Druha ¢ast prace (vzajemna kalibrace kamer bez prekryvu) by
ovsem vyZadovala intenzivnéjsi prdci s literaturou a zakotveni ve stavu problematiky.

Dalsi komentafe a hodnoceni

Bez komentare.
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I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Praci celkové hodnotim jako Uspésné splnénou. Byl navrzen postup vhodny pro kalibraci kamer umisténych na
pohyblivé zakladné (vozidle) pohybujici se v umélém prostiedi a tento postup byl Uspésné ovéren. Metoda by
nicméné jesté potrebovala dopracovat z hlediska spolehlivosti a dikladnéji experimentalné provéfit. Také text
prace nese znamky nedopracovanosti a bylo by potfeba mu vénovat jesté néjaky cas.

S ohledem na vySe zminéné predloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném C - dobfe.

Datum: 1.6.2021 Podpis:
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