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Hodnotici kritéria

1. Splnéni zadani

» [1] zaddni spInéno
[2] zadani splnéno s mensimi vyhradami
[3] zadani splnéno s vétsimi vyhradami
[4] zadani nesplnéno

Autorka vytvofila funkéni systém pro pfesné zacileni pohledu kamery. Systém jsem mél
moznost vidét v ¢innosti, je funkéni. Zadani bylo splnéno. Systém vyuziva dvé kamery -
pfehledovou a detailni. UZivatel na obrazu z pfehledové kamery oznadi mysi objekt
(klikne na pfislusny pixel) a ze soufadnic pixelu se spoditaji redIné soufasnice objektu na
sledované plose. Z téchto (dvourozmérnych) soufadnic se ndasledné spoditaji ahly pro
nastaveni zrcadla, které nasméruje pohled detailni kamery.

2. Pisemna &ast prace 70/100 (C)

Prace je textové poméné rozsahla, zejména pak je neobvykly rozsah pouZité literatury (88
citaci). Musim vSak konstatovat, Ze nékteré ¢asti textu jsou zbyte&né, tj. nejsou nezbytné
pro samotnou praci. Tyto ¢asti se nachdzeji zejména v 2. kapitole. Jako zbytecnou
napfiklad povazuji infrmaci o tom, Ze snimaci Cipy kamer jsou vyrabéné bud'v technologii
CCD nebo v technologii CMOS, ¢i informaci o tom, jakym zplsobem se v kamere vytvafi
barevny obraz.

Na druhou stranu, v textu jsem napfiklad nenaSel detailnéjSi vysvétleni pouziti
inklinometru. Autorka piSe, Ze systém spocitd Uhel, o ktery je potfeba otocit zrcadlo, a
pfevede ho na pocet krokl krokového motoru. Nasledné pak z Udaje z inklinometru
zkontroluje, zda je nastaveny uhel v pofadku. NepiSe ale, co se stane, kdyZ nastaveny Uhel
v pofddku neni. Navic, je opravdu zapotfebi mit v systému inklinometr? Nestacil by udaj o
poctu krokd krokového motoru?

RovnéZ mi nebylo jasné, jak ziskdAme hodnotu object__height, se kterou se pracuje v



rovnicicich 4.15. Z ndsledné kapitoly 5 jsem pochopil, Ze se tato informace zfejmé zada
do systému rucné.

3. Nepisemna &ast, pfilohy 95 /100 (A)

Programové vybaveni bylo vytvofeno v jazyce Python. Pfilohy jsou k dispozici mj. na
gitlab.fit.cvut.cz.

4. Hodnoceni vysledka, jejich vyuZitelnost 95 /100 (A)

Systém je jiZ nyni pouZitelny. Pro nasazeni ve vétsim prostoru (napfiklad parkovisté) by
bylo dobré systém upravit tak, aby nebylo nutné ru¢né mérit vzddlenosti. Napfiklad se
domnivam, Ze by bylo vhodné provést kalibraci tak, Ze se detailni kamera ru¢né zaméfi na
néjaky objekt v obraze a tento objekt se ndsledné oznadi v obraze z pfehledové kamery (a
takto by se to opakovalo pro nékolik bodd/objektd).

Celkové hodnoceni 85 /100 (B)
Autorka vytvofila funkéni prototyp systému. Systém je jiz nyni pouzitelny. Pfipominky

mam zejména k pisemné ¢asti prace. Navrhuji proto hodnotit praci zndmkou B - velmi
dobfre.

Otazky k obhajobé

Je zapotiebi v systému inklinometr? Nestacil by pouze Gdaj o poctu krokl krokového
motoru? Domnivam se, Ze by kalibraci systému (Gdaj o absolutnim Ghlu motoru) bylo
mozné provést napfiklad pomoci koncovych spina¢l u kazdého krokového motoru.



Instrukce

Splnéni zadani

Posudte, zda predlozena ZP dostate¢né a v souladu se zadanim obsahové vymezuje cile, spravné je
formuluje a v dostatec¢né kvalité naplfiuje. V komentafi uvedte body zadani, které nebyly spinény,
posudte zdvaznost, dopady a pfipadné i pficiny jednotlivych nedostatkd. Pokud zadani svou naro¢nosti
vyboluje ze standardl pro dany typ prace nebo student pfipadné vypracoval ZP nad ramec zadani,
popiste, jak se to projevilo na pozadované kvalité splnéni zadani a jakym zplsobem toto ovlivnilo

vysledné hodnoceni.

Pisemna cast prace

Zhodnotte pfiméfenost rozsahu predlozené ZP vzhledem k obsahu, tj. zda vSechny casti ZP jsou
informacné bohaté a ZP neobsahuje zbytecné Casti. Dale posudte, zda predlozend ZP je po vécné
strance v pofadku, pfipadné vyskytuji-li se v praci vécné chyby nebo nepresnosti.

Zhodnotte dale logickou strukturu ZP, ndvaznosti jednotlivych kapitol a pochopitelnost textu pro ¢tenére.
Posudte spravnost pouzivani formalnich zapisli obsazenych v praci. Posudte typografickou a jazykovou
stranku ZP, viz Smérnice dékana ¢. 26/2017, ¢lanek 3.

Posudte, zda student vyuzil a spravné citoval relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky
fadné odliseny od vlastnich vysledkd, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace
Uplné a v souladu s cita¢nimi zvyklostmi a normami. Zhodnotte, zda prevzaty software a jinad autorska dila,
byly v ZP pouzity v souladu s licen¢nimi podminkami.

Nepisemna cast, pfilohy

Dle charakteru prace se pfipadné vyjadrete k nepisemné casti ZP. Napfiklad: SW dilo — kvalita
vytvofeného programu a vhodnost a pfiméfenost technologii, které byly vyuzité od vyvoje az po
nasazeni. HW - funkéni vzorek — pouzité technologie a nastroje, Vyzkumna a experimentalni prace —
opakovatelnost experimentd.

Hodnoceni vysledkd, jejich vyuZitelnost

Dle charakteru préace zhodnotte moznosti nasazeni vysledk{ prace v praxi nebo uvedte, zda vysledky ZP
rozsifuji jiz publikované znamé vysledky nebo pfinasejici zcela nové poznatky.

Celkové hodnoceni

Shriite stranky ZP, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Celkové hodnoceni nemusi byt
aritmetickym prdmérem ¢&i jinou hodnotou vypoctenou z hodnoceni v pfedchozich jednotlivych
kritériich. Obecné plati, Ze bezvadné splnéné zaddani je hodnoceno klasifikacnim stupném A.
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