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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;si

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zdvérecné prdce.

z oblasti autonomniho fizeni vozidla, osvojit si kinematiku a dynamiku pouzivané platformy, implementovat
analyzované algoritmy a nakonec provést nékolik experimentl pro ovéreni vysledka.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student splnil zadani prace ve vSech bodech.

Zvoleny postup feSeni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Student pfi praci postupoval systematicky a prokazal inZenyrské schopnosti pfi feSeni nékterych dil¢ich
probléma. Specialné ocenuji postupy feseni problému navrzené pfi implementaci algoritma pro ,,obstacle
avoidance”, které se vyskytli z ddvodd Sumu v senzorickych datech a specifickych typl prekazek na trati.

Odborna uroven B - velmi dobie

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Odborna uroven prace je velmi dobra, student prokazal znalosti z nékolika naroénych oblasti a vyuZil pfi praci
nékolik ,,state of the art” pfistupl. Nedostatkem prace je oviem Spatny dliraz na validaci. Student pomérné
Casto v prdci udava tvrzeni, ktera nejsou odlvodnéna, vysvétlena nebo podloZzena experimentem.

Formalni a jazykova uUroven, rozsah prace C - dobie

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Formalni stranku povazuji za nejslabsi aspekt prace. Oceriuiji, Ze se student rozhodl vypracovat praci

v anglickém jazyce, nicméné nékteré formulace a vyrazy jsou voleny nevhodné, coz ma vliv na celkovy dojem a
odbornost prace. Autor nékdy také neklade dliraz na objasnéni motivace fesenych problém, ¢imz se text

v nékterych ¢astech stava Spatné strukturovany a obtizné Citelny.
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Vybér zdrojti, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivdni studijnich materidl( k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Student Cerpal ze Siroké skaly zdrojt, které vhodné vybral. Z préace je jasné, Ze finalnimu feseni predchazela
velmi dobra pfiprava, jelikoZ pouzité zdroje se velmi dobfe promitaji do navrzenych rfeSeni a findlni
implementace.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Student prokdzal velmi dobré schopnosti a inZenyrsky pristup pfi feseni komplexnich a zajimavych problémd.
Reseni, které student béhem prdce navrhl, implementoval a v zdvéru potvrdil sadou kvalitnich experimenti je
funkcni a poddvda dobré vysledky. Jako jediny nedostatek prdce bych oznacil formdlni stranku prdce, kterd nékdy
sSpatné prezentuje dosaZené vysledky. Text ¢asto neobsahuje motivaci problému, nebo prezentuje data nevhodnou
formou. To ¢tendre mizZe odradit v dalsim cteni jinak velmi kvalitni prdce.

K praci mam nasledujici otazky:

1. Jak byla provedena interpolace rychlosti, akcelerace a zvlasté krivosti pfi interpolaci trajektorie pomoci
bisection metody?

2. V prdaci je uveden vypocetni ¢as 60ms pro planovani trajektorie pomoci algoritmu RRT*. Vzhledem k tomu,
Ze RRT* je stochasticky algoritmus, jak jste toto Cislo urcil a jaky je maximalni limit vypocetniho ¢asu pro
to, aby vozidlo bezpecné manévr zvladlo?

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném B - velmi dobfre.
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