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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnéjsi
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvérecné prdce.
VloZte komentar.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splfiuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zavaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Vlozte komentar.

Zvoleny postup Feseni spravny
Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.
VlozZte komentar.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

VloZte komentar.

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace B - velmi dobre
Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zapist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

It was hard to understand the overall learning setup. The key explanation is hidden in last but one paragraph in section 3.5.4
at page 20. It might be useful for a reader to understand this from the very beginning. Author claims that the proces is
active, however, the trajectory is fixed and the overal proces of propagating new labels from human in unclear.

Minor: Page 12, it might be better to define space of classification functions explicitly, such as \mathcal{F} = {f:RAd->S | fis
smooth in some sense}.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivdani studijnich materidli k feSeni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledku a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Work follows suggested papers.

Dal$i komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
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funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuplim, experimentdlini zrucnosti apod.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdavérecné prdce pred komisi.

It was complicated to understand the overall setup of the learning process. The amount of implementation work
seems to be above the standard for bachelor theses. The problem required to understand and actively use several
computer vision problems ranging from 3D geometry of camera (clustering detections, 3D reconstruction of real
objects for simulation purposes) to machine learning (semantic segmentation).

Questions:

1. The overall confidence level of an object being known is estimated by summimng up detection outcomes

(page 18). What are the assumptions, which justify such formulation? Can you, for example, formulate it
as the Maximum Likelihood Estimate?

2. lIsit possible to formulate the active open-set learning problem as Markov Decision Process (state-action
space, rewards/costs, transition probability). If so, can you use reinforcement learning stable baselines
such A2C (e.g. https://stable-baselines.readthedocs.io/en/master/modules/a2c.html)?

PtredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 1.6.2021 Podpis:
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