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Diplomova prace (DP) je Clenéna do Ctyfech casti. Prvni Cast je vénovana popisu problému
interakce tekutiny s elastickym télesem (FSI), problematice jejich sdruZeni a zakladim
isogeometrické analyzy. Dale jsou zde popsany metody detekce mista kontaktu pro numerickou
simulaci kontaktu dvou téles. Druha ¢ast prace navazuje na prvni variani formulaci problému
kontaktu. Je popsan rozdil pro tlohu s a bez uvazovaného treni. Jsou zde uvedeny moZné numerické
metody feSeni a na ptidorysu penalizac¢ni metody je popsan postup vypoctu nejprve pro ulohu s
normalovym kontaktem a nasledné i s tecnym kontaktem. Tteti, utla cast, Ctenari predstavuje
program vyvijeny pro feSeni problému interakce kapalina — pevna faze — kontakt na univerzité
RTWH Aachen v Némecku. Do zavereCné, Ctvrté Casti jsou zarazeny numerické vysledky simulace
kontaktu pevného télesa s elastickou podloZkou. Je zde uvedeno porovnani s benchmarkem,
vySetiena citlivost mimojiné na penalizaCni parametr a volbu ¢asového kroku s ohledem na
numerické nastaveni vypoctu. Na zavér autor predstavuje 3D vypocet simulujici valcovani vcetné
uvazovaného treni.

DP se zabyva aktualnim a naroCnym tématem simulace kontaktu elastickych téles navic s
uvazovanim tfeni. Prace je napsana anglic¢tinou na dobré trovni, rozumné ¢lénéna a je zde velmi
strucné predstavena isogeometricka analyza, ktera se na fakulté strojni neuci. V ramci DP byl
vypocetni program v Cachach rozsifen o 3D verzi feSice kontaktu, coZ vyZadovalo zorientovani se
ve vypocCetnim programu a jeho pochopeni béhem Casové omezeného vyménného pobytu v ramci
Erasmu. Predstavené vysledky jsou pékné a na dobré cesté k praktické aplikaci.

Ohledné kompozice prace bych uvital podrobnéjsi popis casti 3.1 oproti relativné dlouhému popisu
FSI problému. Chybi mi zde ucelenéjsi srovnani riznych metod feSeni kontaktu a uvedeni velké
nevyhody Lagrangeovskych metod a to nutnost diskretizovat celou plochu kontaktu a feSit linearni
soustavu rovnic typu sedlového bodu. Déle bych pfivital alesponl zminku o modernéjSim pristupu
pomoci Nietscheho metody (té7 nazyvané mortar metoda). Ctenafovi by usnadnilo orientaci v€asné
oznameni o vybéru penaliza¢ni metody, jejiZ popis implementace v DP ma dobrou strukturu.
Celkové se v praci vyskytuje pomérné mnoho nepresnosti a nejasnosti:

* Anotace je priliS stru¢nd, nevystihuje cely obsah DP.

* Neni popsano, co je minéno DSD/SST Formulation. Lze si pomoci odkazy na literaturu.
* U problému 2.3 chybi druha okrajova podminka.

* Vr-ci 2.6 je smichan sloZkovy a vektorovy zapis.

*  Vr-ci 2.7 chybi ¢len U_tt.

* R-ce 2.16 je Spatné formulovana, znaménko v r-ci 3.12a neodpovida r-ci 3.11.

* Je zde pouzito stejna znaceni v pro rychlost proudéni a posunuti télesa, str. 23.

* Neékolik vyrazii je nedefinovanych — napt. d_0 v (3.6), cely integral v rovnici (3.8) atd.
* 'V Casti 4.2 slibena generalized a-scheme neni popsana v sekci 2.1.2 (ani jinde).

* Obrazky 28-31 atd. nejsou poradné popsany a Skala zobrazovené veliciny neni Citelna.
* Obrazek 37 a dalsi neni odkazovan v textu.

* 'V casti 5.3.1 je nedokonceny odstavec.



Diplomova prace spliiuje vSechny body zadani, pokladam si za zdafFilou i pfes mnohé vytky tykajici
se predevsim popisu i po formulac¢ni strance narocného problému kontaktu. PfedloZenou
diplomovou praci navrhuji k obhajobé a hodnotim ji znamkou C.

K praci mam nésledujici dotazy:
* DokaZete vysvétlit oscilace horizontalni sily v case 1s na obrazku 33? Jedna se jen o
numeriku nebo to ma i néjaky fyzikalni divod?
» Jakou veli¢inu popisuji obrazky 44-527? Jedna se o dopravdy o silu a ne o posunuti?
* Byla/Bude Vase implementace dale pouZita v CATS? Chystate néjakou jeji casopiseckou
publikaci?
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