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Il. HODNOCENIi JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani A
Hodnoceni naro¢nosti zadani zavére¢né prace.

Splnéni zadani A

Posudte, zda predloZzena zavéreéna préace splriuje zadéni. V komentafi pfipadné uvedte body zadani, které
nebyly zcela splnény, nebo zda je préce oproti zadani roz$ifena. Nebylo-li zadani zcela spinéno, pokuste se
posoudit zavaznost, dopady a pripadné i pficiny jednotlivych nedostatku.

Zvoleny postup reseni A
Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Odborna uroven A
Posudte troven odbornosti zavérecné prace, vyuziti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti
podkladt a dat ziskanych z praxe.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A
Posudte spravnost pouzivani formalnich zapist obsazenych v praci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Vybér zdroju, korektnost citaci C

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskavani a vyuZivani studijnich materialt k reSeni zavéreéné prace.
Charakterizujte vybér pramend(. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny
prevzaté prvky radné odliseny od viastnich vysledk( a tGvah, zda nedoS$lo k poruseni citacni etiky a zda jsou
bibliografické citace tplné a v souladu s citacnimi zvyklostmi a normami.

DalSi komentare a hodnoceni

Vyjadrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledk( zavére¢né prace, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo
k arovni a funkcnosti technického nebo programového vytvofeného feSeni, publikacnim vystuptim, experimentalni
zrucénosti apod.
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lll. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Odvedena prace je az na vyjimky predstavena velice pfehledn¢ a srozumitelné. Zvlasté bych ocenil velké
mnozstvi zasadné odlisnych ukold, které musel student vyfesit.

Otazka:

Slo by nékteré vypoéty ve vasem programu zrychlit pomoci vypoétii s komplexnimi &isly (poéty v
2D roving), které jsou pro Python pfirozené?

Z jakych ¢asti se cely program sklada? V kolika bézi vldknech/procesech? Bylo by mozné ukazat
n¢jaké schéma, jak GUI zpracovava pozadavky a komunikuje s HW?

Drobné ptipominky, vii¢i kterym neni nutno se obhajovat:

Béhem celé prace je odkazovano na literaturu vzdy na konci odstavce. Ve vétsing piipadii neni
uplné jasné k jaké informaci nebo pojmu v odstavci se reference vztahuje.

Pouzivate zkratky diive nez je v textu predstavite (napt.: PWM a UART, sekce 2.1) - zkratky je
dobré predstavit pii prvnim vyskytu, 1 kdyZ mate na konci seznam zkratek.

Citovat Quoru nebo pouzivat materialy z tohoto portalu (obr.10) je ekvivalent odkazovani se na
to, Ze jste néco zaslechl v hospode.

Chybi reference na nékteré zasadni véci, napiiklad: Denavit-Hartenbergova timluva,
Khalil-Kleinfingerova imluva.

V seznamu pouzitych znacek chybi n¢které pouzité znacky (V, Hz...)

Pfedlozenou zavére¢nou praci hodnotim klasifikacnim stupném A

Datum: . Podpis:
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