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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani mimofradné narocné

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prdce.

Kolaborativni roboty nachazi v primyslu stale Sirsi uplatnéni. Zkusenosti s optimalizaci takovych pracovist jsou ziskavany
pribéziné a kazdy Uspésné realizovany projekt je nova zkusenost. Zadani reflektuje redlnou problematiku nédvrhu a
optimalizace pracovist s kolaborativnim robotem a odrazi potfeby praxe.

SpInéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdveérecnd prdce splnuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zadadni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student teoreticky popsal zakonitosti a principy pracovist umozriujicich spolupréci ¢lovéka s robotem. Byly porovnany
varianty feseni a jejich analyza. Student popsal jednotlivé funkéni uzly montdzniho pracovisté. Bakalarska prace spliuje
zadani v celé §ifi.

Zvoleny postup reSeni vynikajici

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Zvoleny postup je spravny. Obecné lze Fici, Ze podobny postup by byl zvolen i v primyslové praxi. Bude - li se student
problematice vénovat i v navazujicim studiu, je mozné prohloubit téma a zahrnout napf. vypocet cyklovych ¢asti. Mimo
kolaborativniho robotu pracovisté obsahuje i dalsi vybaveni, je tedy nutné resit i otazky strojni bezpecnosti.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroven odbornosti zdavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Student analyzoval problematiku montaze a spravnymi postupy dosel k navrhu reseni. Za velmi pfinosné povazuji mimo
jiné vyuziti informacnich zdroji pochazejicich od Sirokého spektra vyrobcl robott. Rizni vyrobci robotd pfinasi do
technické praxe sva individudlni feseni.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné
Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpis obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
K formalni strance nemdam vyhrad. Obrazky vyuzité v textu jsou estetické a vypovidajici.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavani a vyuZivani studijnich materidlu k Feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

ZpUsob vyuZiti a vybér informacnich zdroji povaZuji za spravny. Pro pripad realizace budoucich praci z oblasti robotiky
bych velmi doporudil éerpat informace také z pfirucky ,World Robotics 2019 — Industrial Robots” (https://ifr.org/)
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Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdveérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptm, experimentdlni zrucnosti apod.

Student vyresil ulohu optimalniho rozdéleni ¢innosti mezi operatora a robot. Bylo navrzeno odpovidajici technické reseni.
Praci povazuji za svédomité provedenou a zdafilou.

I1. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Téma prdce bylo vzhledem na rostouci potencidl kolaborativni robotiky zvoleno smysluplné. Zvoleny zpulsob reseni
obecné odpovidd postuplim pouZivanym v praxi. Zavéry vyplivajici z prdce povaZuji za kvalitni. Doporucuji téma
prohloubit a rozpracovat béhem navazujiciho studia.

- Uvedte priklad kdy je v ptipadé pracovisté s pIné kolaborativnim robotem nezbytné Cinit opatreni tykajici
se strojni bezpecnosti jinak obvykla u pracovist s klasickym primyslovym 6-ti osym robotem.

- Jaké jsou v soucasné dobé nejvétsi slabiny a Uskali branici masivnéjsSimu nasazeni kolaborativnich robotd?

- Jaké jsou ptinosy pro obsluhu montazniho pracovisté, pokud je pracovisté doplnéno o kolaborativni
robot?

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 24.8.2020 Podpis: Ing. Pavel Grecner
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