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Diplomant, Bc. Jaroslav Pricha, projevil o dané téma zdjem cca pfed rokem jiz béhem svého
zahrani¢niho studijniho pobytu (Skotsko, Erasmus) a zacali jsme na délku takto spolupracovat. Oblast
strojového uceni pro néj bylo nové a v projektech piedchazejicich semestralnich praci se mél pan Priicha
seznamit se zakladnimi adaptivnimi algoritmy aproximace a fizeni SISO dynamickych systémi a nasledné
nelinearniho systému (inv. kyvadla).

Byl jsem pfekvapen, Ze kolega Priicha pro néj novou problematikou dokdzal velmi samostatné
nastudovdvat a zasilané vzorky prace, tj. semestralnich projektti, naznaCovaly vyvinuty smysl pro peclivou
praci a tvorbu dokumentace.

Téma diplomové prace potom nésledné vyplynulo a kolega navazal na feSené semestralni projekty.

Na diplomové praci pracoval kolega Pricha také (nadstandardné€) samostatné, a prokdazal vybornou
schopnost ucit se a fesit nové véci, véetné ndvrhu a implementace spojité regulacni smycky s aplikovanymi
(diskrétnimi) algoritmy strojového uceni ve vlastnim kdédu, provadét experimentdlni analyzy, a
komentovat nové poznatky v souvislostech, ¢imZ je diplomova prace hojné prokladana.

K odevzdané praci, jejiz kvalitu nezavisle posoudil recenzent, mam pieci jen vyhradu a komentar.

Hlavnim cilem prdce méla byt experimentalni analyza vlivu nelinearit flexibilniho fetézce torzniho
kmitdni na funk¢nost vybranych algoritml strojového uceni pro aproximaci dynamiky a na funkci
neuroreguldroru ve zvoleném regulac¢nim schematu. Na systematictéjsi analyzu vlivu téchto nelinearit
v DP nakonec bohuZel nedoslo a diplomant v uvozovkach ,jen* realizoval aproximaci a fizeni tohoto typu
nelindrniho systému pro omezenou mnoZzinu nastaveni nelinearit pro fetézec s jednim az tfemi stupni
volnosti. K simulaéni analyze vlivu nelinearit na chovani systému se také diplomant bohuzel pfilis
nedostal.

Zaludnost{ ucicich algoritmt je n¢kdy i jejich zdanliva i kdyZ ne zcela perfektni funkcnost i pfi vyskytu
chyb v postupu nebo pfi nevhodném nastaveni. Funkcnost celého algoritmu tak zavisi nejen na
parametrech uceni ale i na faktorech jako je vzorkovani, volba referencniho modelu, a domnivam se,
Ze postup nebo kéd kolegy je tieba stile x;zrevidovat. Napfiklad, neureguldtory pro linedrni tlumenou
soustavu lze natrénovat tak, Ze odezva URO je pieci jen nekmitavd, zatimco v piedkladané praci k
mirnému kmitani dochdzi. Je zde tedy prostor pro zdokonaleni postupu nebo algoritmi predkladanych
diplomantem. Ne¢které grafy maji madalo informativni charakter nebo trochu trpi grafickou
nesystematic¢nosti (barvy veli€in, nepravidelné se vyskytujici miizZka) a nékteré citace jsou nestandardné
az za teckou véty.

Na druhou stranu se ale ptiklanim k presvédcent, Ze zadané téma bylo znacné naroc¢né jak teoreticky, tak
implementac¢né a ndsledné analyticky. Diplomant odvedl velké mnoZstvi prace a prosel si dilezitym
osobnim vyvojem v této oblasti. Polovina prace sice popisuje nastroje a algoritmy, které jiz byly popsany
v fad¢ predchdzejicich i studentskych praci, nicméné je to ¢ast odborného rozvoje absolventa, kterou lze
zfejmé tézko preskocit.

S piedkladanou praci i vlastni praci diplomanta jsem spokojen.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném B - velmi dobfte.
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