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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocn
Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zdvérecné prdce.

simulace, idedlné pak i se skute¢nymi multirotorovymi helikoptérami.

Splnéni zadani Splnéno

Posudte, zda predloZend zdverecnd prdce splnuje zadani. V komentdri pripadné uvedte body zadani, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani bylo splnéno v pIném rozsahu, ocenuji realizaci redlného experimentu se 4 stroji.

Zvoleny postup feSeni Vynika ici

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Zvoleny postup praci byl sprdvny a v souladu se zadanim. Nejdfive byl pfedloZen teoreticky zaklad, ktery byl ovéfen pomoci
prvnich testll v Gazebo simulatoru. Na zakladé vysledk( jsou popsané algoritmy modifikovany a je tak zajisténa jejich
funkénost. Nasleduje sbér dat jak v simulaci, tak v redlném prostredi, vCetné jejich dlikladného vyhodnoceni.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Student prokazal vybornou orientaci v sloZitém ekosystému softwarové fidici platformy, kterou skupina MRS vyuZiva.
Student nastudoval, modifikoval a implementoval algoritmus Fizeni roje UAV pomoci modelu Boids. Modifikovana verze je
porovnana spolu s verzi plivodni a demonstruje tak dosazeni citelného zlepSeni zplsobu Uniku roje pfed Utocnikem. V praci
jsou otestovany a dikladné rozebrany rlizné moznosti propagace informace o poloze Utocnika rojem (vidi vSichni ¢lenové
roje vs. vidi jen jeden) spolu s tim, jestli je nebo neni povolena komunikace ohledné tnikového stavu jednotlivych ¢len( roje.
Prace zohlednuje i prekazky v prostredi, jako jsou stromy, budovy atd. Déle je nastinén problém vzajemné lokalizace, pro
GPS denied prostfedi je nasazen systém pocitaového vidéni UV majakl UVDAR. Jediné co postrddam je blizsi popis
implementace a alespon orientacni popis zakladové platformy systému - ROSu, ktery skupina MRS vyuzZiva.

Formalni a jazykova urove, rozsah prace A - vyborné
Posudte sprdavnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdanku.

Po formalni strance prace splniuje vSechny néleZitosti. Obsahuje abstrakt, zavér a je vhodné ¢lenéna do kapitol. Prace je
psana v anglickém jazyce, kterému se da bez problému rozumét. Obsahuje minimum preklept a chyb.
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Vybér zdroja, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidl( k feseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Student vybral relevantni zdroje, které vzdy korektné citoval.

Dalsi komentafe a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdavérecné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledki, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdini zru¢nosti apod.
Dosazené vysledky jsou dobrfe a srozumitelné prezentovany zejména pomoci grafli. Nicméné grafy vzdalenosti mezi
jednotlivymi ¢leny roje, ¢i vzdalenosti od prekazek jsou neprehledné, kdyZ se snazi zobrazit vSechny vzdalenosti najednou.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Student nastudoval, modifikoval a implementoval algoritmus fizeni roje UAV pomoci modelu Boids. Plvodni i
modifikovany algoritmus v souladu se zadanim duakladné otestoval nejprve v simulaénim prostfedi Gazebo, poté
svou verzi otestoval i na realnych strojich. Student prehledné interpretoval vysledky experimentd rliznych
kombinaci vlastnosti roje (s komunikaci unikového stavu i bez, vSichni vidi Utocnika vs vidi pouze jeden ¢len roje
atd.) a dale porovnal plvodni Boids model se svou modifikovanou verzi. Vysledkem préce je otestovany a funkéni
algoritmus fizeni Uniku roje pred utocnikem i v prostredi obsahujicim prekazky.

Pfedlozenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném A - vyborné.

Navrhuji poloZit pfi obhajobé tyto otazky:
1. Co je ROS, z ¢eho se sklada a jak funguje? Staci jen obecné.

2. Jakym zplsobem jste zaclenil svlj kdd do tohoto systému?
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