PRILOHA 3) VYPOCET ODPORU PROSTREDI , .
W FAKULTA USTAV KONSTRUOVANI

STROINT VUCI POHYBU HREBENU A CASTi STROJU

Priloha 3) Vypocet odporu prostredi vici pohybu hiebenu

Jako vedeni se pouZiji vodici ty¢e s dvojitou kolejnici a k tomu odpovidajici vozicky.
Vozi¢ky budou pripevnény na stfeSe hangdru a vodici ty¢e po bocich stanice. Pouziji 2 vozicky
na kazdé strané kvlli lepSimu rozloZeni sil, aby nedochazelo k velkému namdhdni na ohyb.

Hmotnost stfechy hangaru m;,, = 15 kg
Soucinitel tfeni mezi vodicimi liStami a vozicky f = 0,12

T=N-f=my-g-f=15-981-0,12=17,66 N (1)

Vypocet oporu vzduchu pfi otevirani

Pfi otevirdni hangaru ndm na ozubeny hifeben muze plsobit také sila od proudiciho
vzduchu. Za urcitych podminek tato sila mdze hrat znacnou roli v kontrolnich vypoctech,
proto je nutné ji také zohlednit.

Soucinitel odporu vzduchu pro rovinnou desku C = 1,2
Plocha stfechy, kolma ke sméru proudéni vzduchu (Odecteno z programu Inventor)
S = 51192 mm? = 0,051192 m?
Hustota vzduchu (Zafizeni bude moci pracovat témér v jakémbkoli prostfedi a pfi
raznych teplotdch. Hrani¢ni teplota pouzitelnosti dronu je -10 °C, kdy se radikalné snizuje
Zivotnost baterii. Proto uddvam hustotu vzduchu pro teplotu, kdy jesté mlzZe dojit k vyméné

baterie.) Pvzd. = 1,342 kg -m™3
Rychlost vzduchu (Maximalni rychlost, pfi které dron stale dokaze pftistat s
predepsanou presnosti Vyzg = 10m-s™1
1 1
E, =§-C-p-5-v2 :E'1‘2'1’342'0‘051192'102 =4N (2)

Z vypoctu je patrné, Ze odpor prostredi nehraje velkou roli, proto jsem dale pocital

pouze s krouticim momentem od motoru, ktery jsem dale nenavySoval.

Navrh dokovaci stanice pro drony -1-



