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Hodnotici kritérium: Zpusob hodnoceni — ndsledujici skdlou 1 aZ 4:

1. Splnénizadani 1=zaddni splnéno,
2=zaddni splnéno s mensimi vyhradami,
3=zaddni spInéno s vétsimi vyhradami,
4=zaddni nesplnéno

Popis kritéria:

Posudte, zda predlozend ZP dostatecné a v souladu se zadanim obsahové vymezuje cile, spravné je formuluje a v dostatecné kvalité naplnuje. V komentafi uvedte body zadani,
které nebyly splnény, posudte zdvaznost, dopady a pfipadné i pfi¢iny jednotlivych nedostatkd. Pokud zadani svou narocnosti vybocuje ze standard( pro dany typ prace nebo
student pfipadné vypracoval ZP nad ramec zadani, popiste, jak se to projevilo na pozadované kvalité splnéni zadani a jakym zplsobem toto ovlivnilo vysledné hodnoceni.

Komentdr:

Zadéni povaZuji za spInéné nad ramec o&ekévéni. Ukolem bylo realizovat multi-agentni hledani cest na skupiné robot(i
0OZOBOT Evo. Uchazec projevil velkou inovacni schopnost. Jak se ukazalo pfi resersi, robot typu OZOBOT Evo umoznuje jen
velmi omezené programovani, naopak relativné dobre se chova jako reaktivni agent. V kontrastu k tomu multi-agentni
hledani cest je komplikovana uloha, obvykle fesena centralizovanymi algoritmy. Uchazec pfisel s vlastnim napadem
realizovat simulovat centrdlné naplanované chovani skrz reaktivni funkce robot(, kdy se pohybuji po obrazovce, na které
jsou v realném Case zobrazovany navigaém’ znacky, podle, kterych se roboty reaktivné orientuji.

Hodnotici kritérium: Zpusob hodnoceni — bodové hodnoceni 0 aZ 100 bodi
(zndmka A aZ F):

2. Pisemna ¢ast prace 95 (A)

Popis kritéria:

Zhodnotte pfiméfenost rozsahu pfedloZené ZP vzhledem k obsahu, tj. zda véechny éasti ZP jsou informaéné bohaté a ZP neobsahuje zbyteéné &asti. Dale posudte, zda pfedloZena
ZP je po vécné strance v poradku, pfipadné vyskytuji-li se v préci vécné chyby nebo nepfesnosti. Zhodnotte dale logickou strukturu ZP, ndvaznosti jednotlivych kapitol a
pochopitelnost textu pro ¢tenare. Posudte spravnost pouzivani formalnich zapist obsazenych v praci. Posudte typografickou a jazykovou stranku ZP, viz Smérnice dékana ¢.
26/2017, ¢lanek 3. Posudte, zda student vyuzil a spravné citoval relevantni zdroje. Ovéfte, zda jsou vSechny prevzaté prvky fadné odliseny od vlastnich vysledkd, zda nedoslo k
poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace Uplné a v souladu s citaénimi zvyklostmi a normami. Zhodnotte, zda pFevzaty software a jina autorska dila, byly v ZP pouzity v
souladu s licenénimi podminkami.

Komentdr:

Pisemnad Cast je vysoce nadpriimérna. Nemdam Zadné kritické pfipominky, nevidim Zadny vyznamny prostor pro mozné
zlepSeni. Prace muzZe velmi dobfe poslouZit i jako privodce k realizaci multi-agetniho hledani cest na robotech dalsim
vyzkumniklm. Vse je podrobné vysvétleno, v textu se Ize dobre orientovat a je do zna¢né miry samo-obsazny, tj. k pochopeni
neni nezbytné nutné pouzivat dalsi literaturu.

Hodnotici kritérium: Zplsob hodnoceni — bodové hodnoceni 0 aZ 100 bodi
(zndmka A aZ F):

3. Nepisemna cast, prilohy 95 (A)

Popis kritéria:

Dle charakteru prace se pripadné vyjadrete k nepisemné ¢asti ZP. Napfriklad: SW dilo — kvalita vytvoreného programu a vhodnost a pfimérenost technologii, které byly vyuzité od
vyvoje az po nasazeni. HW — funkéni vzorek — pouzité technologie a nastroje, Vyzkumna a experimentalni prace

— opakovatelnost experiment(

Komentdr:

Byl implementovan softwarovy prototyp, ktery integruje planovaci ¢ast s vystupy na obrazovku, na které roboty reaguji. Bylo
treba preklenout fadu technickych problémd, které prace podrobné analyzuje a ukazuje, jak se s nimi vyporadat. Software,
ackoli produkuje zdanlivé jednoduchy vystup, zdaleka neni trividlni.

Hodnotici kritérium: Zpusob hodnoceni — bodové hodnoceni 0 aZ 100 bodu
(zndmka A aZ F):
4. Hodnoceni vysledka, 95 (A)

jejich vyuzitelnost




Popis kritéria:

Dle charakteru prace zhodnotte moZznosti nasazeni vysledki prace v praxi nebo uvedte, zda vysledky ZP rozsifuji jiz publikované znamé vysledky nebo pfina3ejici zcela nové
poznatky.

Komentdr:

Prace ma publikacni potencial, zejména pro demonstracni programy rtiznych robotickych konferenci. Zaroven vidim i
moznosti vyuzit vysledky pfi propagacnich akcich fakulty, zejména pfi Dnech otevienych dvefti. NavrZzené techniky se zdaji byt
vyuZitelné pro vétsi skupiny robotl (desitky, moZna sto), coZ by bylo zajimavé do budoucna vyzkouset.

Hodnotici kritérium: Zpusob hodnoceni — ndsledujici skdlou 1 aZ 5:
5. Aktivita a samostatnost 5a:
studenta 1=vybornd aktivita,

2=velmi dobrd aktivita,

3=priimérnd aktivita,

4=slabsi, ale jesté dostatecCnd aktivita,
5=nedostatecnd aktivita

5b:

1=vybornd samostatnost,

2=velmi dobrd samostatnost,

3=priimérnd samostatnost,

4=slabsi, ale jesté dostatecnd samostatnost,
5=nedostate¢nd samostatnost

Popis kritéria:

V souvislosti s prib&hem a vysledkem prace posudte, zda byl student béhem Fe3eni aktivni, zda dodrzoval dohodnuté terminy, jestli své Fedeni priibé&zné konzultoval a zda byl na
konzultace dostatecné pfipraven (5a). Posudte schopnost studenta samostatné tvaréi prace (5b).

Komentdr:

Uchazecd byl velmi aktivni a samostatny. Oceriuji samostatnou inovaci, napad pouZit obrazovku k reaktivnimu ovladani robot(
pochazi od uchazece. Pokroky na praci byly soustavné a konzistentni.

Hodnotici kritérium: Zpusob hodnoceni — bodové hodnoceni 0 aZ 100 bodu
(zndmka A aZ F):

6. Celkové hodnoceni 95 (A)

Popis kritéria:

Shrrite stranky ZP, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Celkové hodnoceni nemusi byt aritmetickym prdmeérem ¢i jinou hodnotou vypoctenou z hodnoceni v
predchozich jednotlivych kritériich. Obecné plati, Ze bezvadné splnéné zadani je hodnoceno klasifikacnim stupném A.

Text hodnoceni:

PfedloZenou praci doporucuji k obhajobé jako bakalarskou. Vzhledem k vysoké kvalité prace navrhuji hodnoceni , vyborné”
(A). Zaroven se domnivam, Ze prace ma dalsi potencial, proto komisi navrhuji ke zvaZzeni praci nominovat na nékterou z cen.

Podpis vedouciho préace:



