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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Prace se zabyva planovanim kooperativni stavby zdi pomoci skupiny robotl. Zadani je inspirované ucasti na robotické
soutézi MBZIRC 2020, v jejiz jedné c¢asti méla skupina létajicich robotl a pozemniho robota za tkol nasbirat body stavbou

v.vs

celociselného programovani, tak i navrzeni heuristického metody pro rychlé nalezeni planu.

Spinéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani prace bylo zcela splnéno. Problém nalezeni planu kooperativni stavby zdi byl formulovan variantou tzv.
Orienteering Problému jako celociselné programovani, které maximalizuje body za poloZené cihly v omezeném case.
Kooperativni planovani navic bere v ivahu omezeni naptiklad soucasné stavénych cihel z divodu kolize, nebo nutnost
postavit cihly v nizSich vrstvach drive. Student dale navrhl heuristické feSeni planovani pomoci metody GRASP a porovnava
ji s optimalnim feSenim nalezenym jako reseni formulace celociselného programovani.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feseni priibézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student byl béhem feSeni tématu prace aktivni. Prace byla pravidelné konzultovdna a student samostatné prichazel

s tvlréimi napady.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Odborna uroven prace je vyborna. Prace vyuziva znalosti z odborné literatury pro formulaci problému jako celociselné
programovani. Navic navrhuje heuristickou metodu, ktera je schopna naplanovat kooperativni stavbu zdi velice rychle a
umoznuje tak planovani na palubé bezpilotniho prostfedku nebo preplanovani mise v pfipadé napf. poruchy robotu.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace C - dobie

Posudte sprdavnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Formalni Uroven prdce je dobra. Prace je psana vcelku ¢itelnym anglickym jazykem, avsak s nenulovym poctem chyb.

V praci je pouZito velké mnozstvi formalnich zapis, které jsou dle mého nazoru korektni. Jedina a hlavni vytka sméfuje na
komplikovanost nékterych formalism, které by mohli byt vysvétleny vice do detailli véetné jejich provéazani. Naptiklad
pouZity pocet 21 algoritm je opravdu velky a jejich provazanost, a¢ viceméné zfejma ¢i vysvétlend, je velice komplikovana
na pochopeni. Prace by si tedy pro lepsi Citelnost zaslouZila vétsi mnoZstvi vysvétlovaciho textu.
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Vybér zdrojti, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivdni studijnich materidl( k Feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Vybér prament vhledem k tématu prace je vyborny a bibliografické citace jsou v souladu s citaénimi zvyklostmi.

Dalsi komentaie a hodnoceni
Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdavérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlini zrucnosti apod.

Dosazené vysledky a nové planovaci formulace maji publikani potencial a jsou v planu do konferenéniho ¢i ¢asopiseckého
prispévku.

IIl. CELKOVE HODNOCENIi A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Zadani prace je dle mého ndzoru spiSe narocnéjsi a studentem bylo zcela spInéno. Prace navrhuje formulaci
celociselného programovani na nalezeni planu kooperativni stavby zdi pomoci skupiny robotd. Dale je navrZena
heuristickd metoda planovani a jeji kvalita je ovéfena porovnanim s optimalnim feSenim nalezenym pomoci
celociselné programovani. Prace je motivovana Ucasti na soutézi MBZIRC 2020, kde jednou z ¢asti byla stavba zdi
pomoci skupiny bezpilotnich prostfedkid a pozemniho robotu. Odbornou Uroven prace stejné jako aktivitu
studenta hodnotim jako vybornou. Jedind moje vytka je na komplikovanost pochopeni prace diky spiSe
minimalistickému vysvétleni nékterych formalism( a provazanosti jednotlivych algoritm(. Pfesto, vhledem

k ostatnim kvalitdm prace, hodnotim predloZenou zavérecnou préci klasifikaénim stupném A - vyborné.
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