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Diplomova prace Michala Bahnika pojednavad o moznostech real-time detekce a klasifikace povrchu
vozovky pred jedoucim vozidlem pro ucely budoucich ADAS systémii (Advanced Driver Assistence
Systems). Prace navazuje na tymovy projekt, na kterém se student podilel pfed zapocetim prace na
diplomce a jehoz vysledkem byl instrumentovany model radiem fizeného automobilu v métitku 1:5
(platforma “ToMi‘).

Hlavnimi vysledky prace je natrénovana plné konvolu¢ni sit’ schopna s velkou mirou pfesnosti a
v realném Case detekovat sedm typti vozovky z videostreamu snimaného z jedouciho vozidla “ToMi“.
Jako bonus student demonstruje funkcénost svého feSeni na plné autonomnim pomalém prijezdu
vozidla ToMi po pruhu chodniku, ktery detekuje jeho konvol¢ni sit’ implementovana v palubni fidici
jednotce.

Dosazené vysledky mi pfijdou velmi dobré a prikazné. Océnuji, Ze pro jejich dosazeni student musel
zvladnout nastudovat mnoho oblasti a naucit se pouzivat a efektivné zkombinovat fadu SW nastroju.
Jde konkrétné o oblasti umélé inteligence a strojového uceni, systémi fizeni, embedded zafizeni a
operacnich systému redlného ¢asu. Ocenuji rovnéz rozsah a kvalitu provedenych experimentd, jak za
ucelem sbéru dat, tak pro validaci vysledkt; jde bezesporu o velky kus prace, kterou student odvedl.

Co se formalni stranky tyka, prace je psana dobrou angli¢tinou. Vyznamné pfipominky nemam.
Mozna tGvodni kapitola mohla byt vice rozvinuta; chybi mi napiiklad piehled existujicich feSeni a
projekti postavenych na kombinaci systémi computer vision a ADAS, napadd mé tieba systém
»Magic Body Control“ od firmy Mercedes Benz (navrhuju, aby student o nékterych takovych
existujicich vysledcich pohovotil béhem prezentace prace pred komisi).

Otazka na studenta: Prosim pohovoite o systému fizeni jizdy, ktery jste vyuzil pfi autonomni jizdé
vozidla ToMi po dlazdéném chodniku. Popis algoritmu fizeni v praci mi neptijde pfili§ srozumitelny.

Celkové zhodnoceni
Praci doporucuji k obhajob¢. Navrhuji hodnoceni A-vyborné.
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