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1l. HODNOCENI( JEDNOTLIVYCH KRITERII

Zecan : naroénéjsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni’ zdvérecné prdce.

Zadani vyZadovalo znalost a schopnost navrhu, implementace a programovani elektronickych sou€asti realného robotického
subsystému. Mimo toho bylo nezbytné aby student pochopil celkovy systém fungovani stavajiciho robotického systému na
baze ROS pouzivaného skupinou MRS a schopnost do tohoto systému zaintegrovat novy softvér. Student taktéz musel
pochopit a vyuZit systém relativni lokalizace ktery je aktualné stale vyvijen, a tedy neni z uZivatelského hlediska jednoduchy.

Spinéni zadani splneno

Posudte, zda pfedloZend zdvéreénd prdce spliiuje zaddni. V komentdrfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozéifena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i pficiny jednotlivych nedostatku.

Zadani bylo spinéno ve viech bodech. Student zvolil vhodné soucastky a implementoval subsystém pro zlep3eni odhadu
vzdalenosti pro existujici systém UVDAR v nasazeni na bezpilotnich helikoptérach.

Tento subsystém byl testovan a vyhodnocen nejen v simulaci, kde student pfipravil detailni funkéni model vyvijeného
zafizeni, ale byl taktéZ testovan v nasazeni na skute¢né letici bezpilotni helikoptére.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - Vy'borné

Posudte, zda byl student béhem Feseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své fesenf prabéiné konzultoval a zda
byl na konzultace dostateéné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tviréi prdce.

Student pracoval samostatné a praci dostate¢ne ¢asto konzultoval. Pfitom projevil schopnost nejen vlatni tvlréi ¢innosti, ale
taktéZ schopnosti s porozuménim cist dokumentaci a stavajici zdrojovy kod.

Odborna droven A - vy'borné

Posudte Urover odbornosti zdvéreéné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuziti podkladti a dat
ziskanych z praxe.

Student si nastudoval pfilusné zdroje dokumentujici softvérové, hardvérové a teoretické soucasti projektu a takto nabyté
znalosti vhodné aplikoval.

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace A- V\'lborn é

Posudte sprdvnost pouzivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Praci student napsal v anglickém jazyce, jak je v nadi skupiné zvykem a po jazykové strance nevidim zjevné nedostatky. Po
formalni strance hodnotim praci velmi dobre - i ponékud mensi rozsah dokumentuje veskeré kroky a sou¢asti vyvinutého
systému, jak i testovani v simulaci. Testy v terénu uZ z Casovych divodd nebyly do prace pridany, jelikoZ vlivem svétove
situace byly realné experimenty na helikoptéfe odsunuty na datum po terminu odevzdani prace.
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Vybér zdroji, korektnost citaci A - VY’bOI'n é

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materidlti k FeSeni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou viechny pfevzaté prvky fddné odliseny od
vlastnich vysledki a tivah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace tipIné a v souladu s citaénimi
zvyklostmi a normami.

Po této strance nemam namitky

Dalsi komentafFe a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledka zdvéreéné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
funkénosti technického nebo programového vytvorfeného fesent, publikaénim vystuptim, experimentdini zruénosti apod.
Student odved! vybornou préci jak z hlediska véeobecného navrhu systému, tak i po strance jeji implementace. Vyvinuté
zafizeni bylo slozené ze dvou servomotor(l a senzoru vzdalenosti. Toto bylo pfidané na redlnou bezpilotni helikoptéru a
aktivné smérovalo na druhou, cilovou helikoptéru oznagenou blikajicimi ultrafialovymi LED znakami.

Toto chovani bylo zopakovano i za letu. Vysledky méfeni vzdalenosti cile ze sméfovaného senzoru projevovali zavislost na
rtiznych podminkach specifickych pro let, coZ je cenny vysledek z hlediska dalsiho vyzkumu a vyvoje.

Za zvlast pozitivni povaZuji schopnost studenta zprovoznit celkovy vyvinuty systém v znaéné omezeném ¢&ase ktery mél k
dispozici na praci s pouzitou realnou bezpilotni helikoptérou pied realnym experimentem, jeliko? pfistup k nasemu hardvéru
byl do této doby zkomplikovan.

1ll. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Studentovu prdci hodnotim velice pozitivné. Jak je zminéno vyse, cenim si studentovu schopnost vyvoje
robotického subsystému zahrnujici’ ho jak senzory tak i akéni Eleny a softvér, ktery byl lispésné zakomponovdn do
naseho stdvajiciho systému se kterym se musel student nauéit zachdzet.

Vyzdvihuji téZ jeho snahy zprovoznit vyvinuty systém na redlné platformé pod znaénym ¢asovym tlakem.

PredloZenou zavéreénou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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