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I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Automaticka kalibrace baze prlimyslového robota
Jméno autora: Marina lonova

Typ prace: bakalarska

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/uastav: Katedra fidici techniky

Oponent prace: Ing. Petr Dlouhy

Pracovisté oponenta prace: KUKA CEE GmbH, odstépny zavod

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;si
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

v.vs

SpInéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Vsechny body zadani byly spinény.

Zvoleny postup FeSeni spravny

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.

Zvoleny postup povazuiji za optimalni. Redeni s vyhledavanim obdelnikového objektu kamerovym systémem
umoznuje pfi nedodrzeni pracovniho postupu nespravnou identifikaci pracovniho prostoru. Autorka si je této
vlastnosti védoma a v zavéru prace navrhuje dalsi vylepseni stavajiciho reseni.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Pro splnéni vsech cild se autorka musela zorientovat v mnoha technologiich, vyvojovych prostredich a programovacich
jazycich. Jazykem ridiciho systému robota KUKA je Java, hlavni aplikace je vytvorena v jazyce Python s vyuziti knihoven
OpenCV a NumPy, pro synchronizaci zatizeni je zvoleno feseni prostrednictvim standardu OPC UA. Zkombinovani vyse
uvedeného ve funkcni celek prokazuje vysokou technickou zpUsobilost autorky.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobie

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpis obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Rozsah prace je dostatecny a Umérny zadani. Jazykova a slohova Urovnen je zjevné ovlivnéna faktem, zZe ¢estina neni
rodnym jazykem autorky.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidl( k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s cita¢nimi zvyklostmi a normami.

Citace jsou formalné spravné. Seznam poutzité literatury odpovida zadani a rozsahu bakalarské prace.

Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdlni zru¢nosti apod.
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Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Vyuziti kamerovych systému v robotickych aplikacich umoZnuje posunout limity v pfesnosti vyroby a ustfit nemalé
finanéni naklady za prostfedky geometrické unifikace / centrovani obrobkd. Navrzené feseni je pfi spinéni
okrajovych podminek definovanych autorkou plné funkéni, celkovy ¢as nutny ke kalibraci prostoru by vsak byl pro
vétsinu aplikaci té7ko akceptovatelny. Césteéna zavislost na akudlnich podminkach osvétlenti je i vlastnost
profesionalnich kamerovych systéma. S pfihlédnutim k vyse uvedenym faktliim hodnotim predloZenou zavérecnou
praci klasifikaénim stupném A - vyborné.
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