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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERII
Zadani narocnéjsi
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.
Pro splnéni zadani prace musel autor velmi dobre porozumét matematickému modelu stroje. Jiz to samo o
sobé neni snadné. Vzhledem k poZadavku zadani porovnat alespon tfi rizné orientace vektorového fizeni musel
autor navic nastudovat vétsi mnozstvi zdrojl pro vhled do rdznych pfistupt k vektorové regulaci. | samotna
realizace dobfe odladéné a fungujici simulace vektorového Fizeni v prostfedi Matlab/Simulink maze skytat
mnoha Uskali. Z uvedenych divodUd povaZuji zadani za naro¢néjsi.

SpInéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spIinéno, pokuste se posoudit zdvazZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Vsech pét bodl zadani bakalafské prace autor bez jakychkoli pochybnosti splnil.

Zvoleny postup Feseni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Autor ve své praci postupuje standardnim zplisobem, tj. podle jednotlivych bodd zadani. Tento zpUsob feseni je vtomto
pfipadé spravny. Zadani svym charakterem ani neddva pfilis prostoru k jinému zpUsobu feSeni. Viem ¢astem prace vénuje
autor prfimérenou pozornost a jednotliva témata jsou dostate¢né rozpracovana. Prace jako takova tvofi ve vysledku
vyvazeny celek.

Odborna droven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Autor v praci prokdzal vysokou miru nabytych znalosti. Kromé teoretického zvladdnuti problematiky

matematickych modell asynchronniho stroje a jeho vektorového fizeni prokazal i schopnost navrhu a vyhodnoceni
vystupll matematického modelu v Matlab/Simulinku.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobre

Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Jazykova uroven prace je vyborna. Autor se vyjadfuje velmi presné a jasné, zbytecné se neopakuje. Pfestoze je text
pomérné strucny, je velmi dobfe srozumitelny. V nékterych pripadech by vsak bylo vhodné;jsi obsah drobné obsahové
rozsifit. Zvlasté pfi popisu odvozovani vztaht, coZ tvori dominantni ¢ast prace, jsou nékdy skoky v Upravach rovnic az pfilis
velké. V nékterych ¢astech by se hodilo zmifiované téma, nebo rovnici blize dovysvétlit. Pfikladem je napftiklad rovnice
(4.51), kde by byla podrobnéjsi popisnost problematiky vhodna.

Formalni strdnka prace je rovnéz dobrd. Nicméné u prace tohoto typu, zaloZzené na odvozovani rovnic je tfeba prisné dbat
na spravny zapis rovnic. V nékterych pripadech jsou v rovnicich chyby, které viak neplynou z nepochopeni jejich vyznamu,
ale zfejmé pouze s nedostatecné kontroly pfi jejich zapisu. Prikladem jsou naptiklad rovnice (3.6), (3.7), (4.10), (4.11),
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(4.41). Do rovnice (4.12) se dosazuje za rotorovy proud, nikoliv tok. V pripadé rovnice (4.44) se dosazuje do rovnice (2.9)
nikoliv do rovnice (2.11).
Uvedené drobné nedostatky vSak nic neméni na faktu, Ze po faktické strance je odvozovani rovnic provedeno spravné.

Vybér zdrojl, korektnost citaci B - velmi dobre

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidlt k Feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tuvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Vybér poutzité literatury je spravny. Autor dobfe pracuje s citacemi a spravné odkazuje na postupy, které prevzal

z literatury. V praci je pouZit obvykly zplisob odkazovani na pouZitou literaturu, ktera je souhrnné uvedena v zavéru prace.
Bibliografické citace jsou Uplné a formalné spravné.

Vzhledem k velké $ifi dostupnych pramen( tykajicich se vektorového fizeni s orientaci na magneticky tok, by vsak prace s
literaturou mohla byt rozsahlejsi. Autor ve znacné Casti prace vychazi z jednoho pramenu [8]. Pfinosem by mohlo byt
porovnani vice pfistupl obsazenych ve vice pramenech vénujicich sedané problematice. VSechny pozadavky na
bakalarskou praci jsou vsak i v této oblasti s rezervou spinény.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdveérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k urovni a
funkénosti technického nebo programového vytvofeného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zru¢nosti apod.
viz Celkové hodnoceni

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Autor se ve své praci plné splnil zadani, kdy v dostatecném rozsahu a kvalité popsal vektorové fizeni a matematické modely
asynchronniho stroje, ¢imz zaroven prokazal dobré pochopeni této problematiky.

Postupu feseni nelze nic vytknout. Je velmi prehledny, jasny, a bez faktickych chyb. Velmi dobrd je i odborna uroven prace.
Na vysoké urovni je i jazykové zpracovani, a az na drobnosti nemdm vyhrady ani k formalni strance pfedlozené prace.

Autor se v praci disledné vénuje splnéni zadani, od kterého se neodchyluje. Problematiku prezentuje strucné, ale presto
prehledné a srozumitelné.

Nad rdmec zadani si autor velmi dobfe poradil s problematikou uréeni mezi saturace regulatort dle jmenovitych parametrd
stroje. Ackoli to po ném nebylo vyZadovano, je urceni téchto mezi pro bezchybnou regulaci rediného stroje dleZité a oceriuji,
Ze se i tomuto zdanlivému detailu autor vénoval.

Velmi dobte a prehledné autor zpracoval vystupy z matematické simulace. Jedna se o hlavni vystup prace a autor zde
prokazal velmi dobrou schopnost analyzy ziskanych vysledk( z experimentu, kdy z mnoha moznych vystupt vybral ty
nejrelevantné;jsi a dokazal je spravné vyhodnotit a popsat.

V souladu s ndzorem autora povazuji za nejzajimavéjsi vystup prace navrh jednoduchého a robustniho zpdsobu uréeni
konstant odvazbovacich ¢len( sloZek statorového proudu. Navrzena (a zfejmé i plvodni) metoda se jevi jako prakticka, ato i
S mozZnym vyuZzitim v praxi.

Co mi vsak v prdci schazi, je ovéreni vlivu odvazbeni napéti v matematické simulaci, prestozZe se toto ovéreni nabizelo. A to
zejména proto, Ze se autor odvozeni vztahl pro odvazbeni napéti v praci Siroce vénuje.

Celkové povaZuji praci za velmi zdafilou a jen kvili vySe uvedenym drobnym nedostatklm ji nehodnotim absolutnim
stupném.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném B - velmi dobfie.
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Na autora bych mél nékolik doplnujicich dotazu:

1. PrestoZe to ve své praci nezmirnujete, zabyval jste se simulaci vlivu Vami odvozenych odvazbovacich ¢len(
napéti na regulacni proces? Pokud ano, jakych zavérl jste pro jednotlivé modely dosahl?

2. Jak byste obecné (v ¢asové oblasti) popsal zavislost velikosti magnetického toku rotoru na velikosti
tokotvorné (pripadné téZ momentotvorné) slozky statorového proudu? Jak byste (fadové) porovnal
casovou konstantu této zavislosti vci tzv. dobé regulace tokotvorné slozky statorového proudu pfi
skokové zméné momentotvorné slozky statorového proudu. Co lze z porovnani téchto dvou elektrickych
¢asovych konstant vyvodit pro schopnost realného regulovaného pohonu udrzet stabilni velikost
rotorového magnetického toku?

3. PovaZujete v préci popisované odvazbeni tokotvorné slozky za vhodné (pfipadné doporucitelné)

k implementaci v redlnych pohonech? Pokud ano, pro jaké aplikace by mohlo byt nejpfinosné;jsi?

Datum: 10.6.2020 Podpis: Ing. David Havelka, Ph.D.
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