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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné narocné

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prace.

Bakalarska prace se zabyva adopci a Upravou dvoustopého modelu vozidla, tvorbou dvou referen¢nich modeld, ndvrhem
systému ESP a implementaci fidicich algoritm( v prostifedi Simulink a naslednym simula¢nim ovérenim jejich funkc¢nosti.
Prace ma 39 stranek plus pfilohy a je rozdélena do 5 kapitol. Po kratkém Uvodu a predstaveni funkce a historie systému
ESP se student ve druhé kapitole vénuje modeldim vozidla. Nejprve je rozebran a doplnén poskytnuty dvoustopy model a
jeho komponenty, jeZ je nasledovan referencnimi modely, jmenovité kinematickym jednostopym modelem a modelem
reprezentovanym lookup tabulkami. Ve tfeti kapitole se nachazi navrh samotného systému ESP, respektive tfi jeho
varianty — klasické ESP, ESP s tempomatem a vylep$eny Enhanced Stability Control (ESC). Ctvrta kapitola je vénovéana
simulaénimu ovéreni navrzenych strategii, kterou nasleduje zavérecné shrnuti.

Bakalafskou praci povaZuji za standardné naro¢nou.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student splnil vSechny body zadani, avsak mam vytku k resersni ¢asti. Podrobnéji v sekci Odborna troven.

Zvoleny postup feSeni spravny
Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.
Student podle mého néazoru zvolil spravny postup. Nicméné zde uvedu par postrehi:

V kapitole 2.1 (str. 4) je zobrazeno blokové schéma modelu. Chybi mi mechanické schéma s vyznacenymi kladnymi sméry.

V dvoustopém modelu jsou implementovany dvé poruchové veli¢iny — soucinitel tfeni na pneumatice p a sta¢ivy moment
Mgero 2 PUsobiciho bocniho vétru, avSak dale nejsou nikde pouZity.

Z obrazku 3.6 ani z popisu fungovani systému ESC mi nepfijde jasné, Ze signaly hnaciho, brzdného a rekuperacniho
momentu jsou dale zpracovany a saturovany ve dvoustopém modelu. K tomu se ¢lovék musi v modelu proklikat.

Kapitola 4 nese nazev , Experimental results”, ve skutecnosti se jednd pouze o simulacni vysledky.

Odborna uroven C - dobfe

Posudte troveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Student ve své praci prokazal, Ze dané problematice rozumi a dokaze ze ziskanych znalosti navrhnout a namodelovat
funkéni Fidici algoritmy. Avsak resersni ¢ast vénovana systémUm ESP podloZzenda pouze dvéma prameny mi pfijde slaba a
rozhodné by zaslouZila vyrazné rozsitit. Tento fakt se negativné promita do mého hodnoceni.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace D - uspokojivé

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Po formalni strance vypadd prace na prvni pohled vyborné, je pouzita standardni Sablona, jednotlivé kapitoly jsou
Cislované stejné tak jako obrazky, tabulky a rovnice. BohuZel celkovy dojem kazi nedostatky v odkazovani se v textu na
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dané prvky. Nékteré rovnice nejsou v kulatych zavorkdach (napf. str. 14), odkazovani se na sekce a obrazky je Casto
uvedeno pouze Cislovanim bez pfislusného oznadeni (napf. str. 12), ¢imz vyrazné klesa prehlednost prace. Zaroven se

v zapati vedle strankovani nachazi nazev Sablony a néjaky kod. Plsobi to na mé velice ledabyle a promita se to do mého
hodnoceni.

Ptijde mi matouci, Ze pfi popisu modelu pneumatiky (kap. 2.1.1) je na obrazku 2.2 definovan soufadny systém pneumatiky,
avsak pfi zobrazovéni vysledkl — obr. 4.4, obr. 4.8, obr. 4.12 a 4.17 — je popis osy v zaporné poloroviné.

Doporucil bych jiné znaCeni rychlosti stfedu i-tého kola v daném sméru v, ;, snadno zaménitelné s podélnou rychlosti

vozidla v tézZisti znacenou jako v,.

Ocenuiji, Ze student sepsal svoji zdvérecnou praci v anglickém jazyce. PovaZuji toto rozhodnuti za rozumné, nebot odpada
nutnost prekladu odbornych vyraz(i do ¢eského jazyka. PrestoZze se mi nékteré véty zdaji byt mirné krkolomné, je text az
na par chyb a preklepl v poradku i po strance gramatické.

Vybér zdrojh, korektnost citaci B - velmi dobie

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskdavani a vyuZivani studijnich materiald k rfeseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Bakalarska prace obsahuje 11 bibliografickych zdrojl sloZené z kniznich publikaci a védeckych ¢lankd. Zdroje pokladam za
relevantni a kvalitni. Drobny nedostatek spatfuji v seznamu literatury, kde u dvou ¢lank( chybi nazev periodika/sborniku.
Student cituje dle zvyklosti a je patrné, co je prevzato a co jeho prace. Vzhledem ke své vytce k postradajici resersi
nepovazuji pocet zdroji za dostatecny, a proto udéluji hodnoceni B — velmi dobfre.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdlni zruc¢nosti apod.
Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

PfedloZend prace se zabyva modelovani a navrhem ftizeni elektronického stabilizacniho programu ESP. Prace se
sklada z adopce dvoustopého modelu a jeho rozsifeni, implementace kinematického modelu a modelu tvofeného
lookup tabulkami a vyvoje dvou automatickych fidicich systém( ESP a ESC, jejichz funkénost byla simulacné
ovérena. Student prokazal, Ze dané problematice rozumi a dokaze ze ziskanych znalosti navrhnout a namodelovat
funkéni Fidici algoritmy. VSechny body zadani byly naplnény. Avsak resersni ¢ast vénovana systémuim ESP podloZena
pouze dvéma prameny mi pfijde slaba a rozhodné by zaslouZila vyrazné rozsifit. Tento fakt se negativné promita do
mého celkového hodnoceni stejné jako nedostatky po formalni strance prace.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném C - dobfe.
K praci mam nasledujici otazky:
V kapitole 2.2.2 popisujete proces, kterym byla ziskana data do lookup tabulek, a nasledné zobrazujete jejich

hodnoty (obr. 2.11 a obr. 2.12). Jak zareaguje Vas systém, pokud se vstupy dostanu mimo definované hodnoty,
napfiklad rychlost 50 ms~a Ghel natoceni kol § = 0.15 rads™1? MUze takova situace nastat?
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