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Il. HODNOCENI{ JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani pr mérné naro né

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.
Zadani se na prvni pohled nezdd nadpriimérné ani podpriimérné obtizné.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdverecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsirena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zavaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatku.

PredloZena prace splfiuje zadani. Oproti zaddni je prace rozsitena o velmi naro¢nou analyzu a nepfilis dotazenou
implementaci optimalizace parametru odpovidajicimu nadbytec¢nému stupni volnosti (sedmikloubového robotického
ramene) s cilem zlepsit manipulovatelnost robotu.

Zvoleny postup feseni ‘ spravny

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.
Zvoleny postup feSeni povaZuji za spravny.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte urovefi odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

PredloZena prace je na vyborné odborné Urovni, student pfi jejim zpracovavani vyuzil velké mnoZstvi znalosti ziskanych
studiem i z odborné literatury.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace ‘ A - vyborné

Posudte sprdavnost pouZivdni formdlinich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Po formalni strance je prace nadprdmeérna.

Vybér zdrojti, korektnost citaci ‘ A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavdni a vyuZivani studijnich materidlt k reSeni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Student byl velmi aktivni pfi vybéru informacnich pramend. Citace jsou Uplné a v souladu s normami.

Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k drovni dosaZenych hlavnich vysledki zavérecné prdce, napr. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
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funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdlni zruc¢nosti apod.
Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).

Ill. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdavérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pfi obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Navrhuji, aby se pfi obhajobé student vyjadfril k nasledujicim bodim:

1. na strané 10 se piSe, Ze obraz je ptivadén do pocitace rozhranim HDMI, prosim vysvétlit,

2. na strané 13 je uvedeno, Ze mezi vyhody Libsurvive patfi moznost spusténi na ,,mikrocipech”, student by mél
jinymi slovy popsat, jakou tfidu hardwaru ma na mysli,

3. na strané 30 je uvedeno, Ze ,aplikace kontroluje, aby ..... a aby jejich hodnoty nepfekracovaly limity robotu
véetné pétistupriové rezervy“, prosim vysvétlit, proc je zapotrebi pohyby robota omezovat nad jeho interni
omezeni a proc byla vybrana rezerva zrovna pétistupnova,

4. student zminuje Spatné vysledky algoritmu pro singularni rozklad matic knihovnou Eigen. Navrhuji, aby toto
blize objasnil — jestli ma napftiklad vytipovanou konkrétni matici, na které Eigen vypocita rozklad Spatné a zda
zkousel moznost nastaveni prahové hodnoty pro odliseni nulovych a nenulovych singuldrnich hodnot metodou
Derived& Eigen::SVDBase< Derived >::setThreshold (const RealScalar & threshold)

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaCnim stupném | 4 vyborné ‘

Datum:| 399520 Podpis:
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