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1. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné

Pylon je podstatnou ¢asti origindlniho fyzického simulatoru narazl a jeho realizovatelné rfeseni vyZadovalo
ddkladnou analyzu nékolika navrZenych variant. Bez tvofivého pristupu by vysledek byl pfinejmensim
diskutabilni. Je vSak optimalni.

SpInéni zadani spinéno

Nad pozadavek zadani obsahuje prace obsahlou informaci o metodach fyzické simulace naraz( vozidel a
podrobny popis akcelerac¢niho simulatoru s inercidlni akumulaci potfebné razové energie. Navrzeny a
analyzovany byly 4 varianty feseni.

Zvoleny postup reSeni spravny
Regeni naroénych pozadavkd zadani ma logickou posloupnost. Vypocty dimenzovani namahanych &asti jsou velmi
podrobné.

Odborna uroven — Rozbor prace A - vyborné

Odborna Uroven prace je nadstandartni. Pfindsi nové poznatky, které jsou prakticky vyuzivany stavbou prototypu
simuldtoru, jehoZ koncepce je chranéna uzZitnym vzorem. Spolu se souvisejicimi diplomnimi pracemi by feSeni
bylo vhodné publikovat.

Formalni a jazykova troven, rozsah prace A - vyborné

Struktura prace ma logickou navaznost jednotlivych ¢asti. Dobre srozumitelny popis jednotlivych ¢asti pylonu a
jejich funkce je pro nazornost doplnén mnoha obrazky. Drobné vyhrady mam jen k popisu predchoziho funkéniho
vzorku (napf. svafenec pylonu neni z oceli). To vSak nebylo poZadavkem zadani. Z jazykového hlediska je text
korektni a dobfe se Cte. (Zachytil jsem jen par vynechanych ¢arek za vlozenymi vétami).

Vybér zdrojt, korektnost citaci B — velmi dobie

Prevzaté informace jsou odliseny od vlastnich vysledkd a Uvah. PouZité zdroje jsou radné oznaceny. V seznamu
zdrojd neni uvedena pouZitd Odbornd zprdva k projektu TACR & TH03010393 Setrvaénikovy simuldtor ndrazii
vozidel.

Dalsi komentare a hodnoceni

Stejné jako paralelni diplomové prace tykajici se fyzického simulatoru ndrazl prispéla i tato seridzni prace

k tomu, Ze plvodné nepfilis divéryhodny originalni koncept ziskal charakter realizovatelného, pro zkusebny
vyhodného zafizeni.
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Odborna uroven prace je nadstandartni. Pfinasi nové poznatky, které jsou prakticky vyuzivany probihajici stavbou
prototypu simuldtoru (jeho koncepce je chranéna uzitnym vzorem). Autor prace navrhl a analyzoval Ctyfti varianty
feSeni pylonu.

Nad poZadavek zadani obsahuje prace obsahlou informaci o metodach fyzické simulace narazl vozidel a podrobny
popis akcelera¢niho simulatoru s inercidlni akumulaci potifebné razové energie. Struktura prace ma logickou
navaznost jednotlivych ¢asti. Dobfe srozumitelny popis jednotlivych ¢asti pylonu i jejich funkce je pro ndzornost
doplnén fadou obrazkd.

Stejné jako paralelni diplomové prace tykajici se fyzického simuldtoru ndaraz( prispéla i tato seridzni prace k tomu,
Ze pavodné nepfilis divéryhodny origindini koncept ziskal charakter realizovatelného, pro zkusebny vyhodného
zafizeni.

Spolu se souvisejicimi diplomnimi pracemi by reseni bylo vhodné publikovat.

Otdzky k obhajobé:

1. Jakym zplsobem je zastaven horizontdalni pohyb pylonu po katapultazi?
2. Jak je zajistén co nejlepsi kontakt vacky s rolnou za maxima sily odklanéjici rolnu od svislice?

Predlozenou diplomovou prdci doporucuji k obhajobé.

Ptedlozenou zavéreénou praci hodnotim klasifika¢nim stupném A - vyborné.

V Praze, dne 18.07.2019
Ing. Jason Hampl.
oponent prace
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