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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné naroéné

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prace.

Zadani hodnotim jako primérné narocné. Autor se musel seznamit s prostfedim ROS a existujicim softwarovym
frameworkem pouZivanym ve skupiné MRS na katedre kybernetiky. Prostfedi ROS ma relativné komplikovanou strukturu a
modifikace existujicich zdrojovych koda vyZzaduje podrobnéjsi porozuméni principlm systému. Na druhou stranu prace
byla po teoretické strance pomérné jednoducha.

Spinéni zadani splnéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani prace bylo splnéno. Vytku mam pouze k ¢astem popisujicim vlastni implementaci algoritmd, kde neni z mého
pohledu zfetelné oddélena vlastni ¢innost autora od existujicich metod a algoritm(. V praci chybi vysokouroviiovy popis
struktury systému, dil¢ich metod a algoritm. Je pouze nastinéno nékolik stavovych diagramu.

Zvoleny postup FeSeni spravny

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.

Autor nastudoval problematiku, dostupné nastroje (systém ROS, simulator Gazebo, algoritmy vyvinuté v minulosti na
pracovisti), navrhl zmény algoritm, upravil je pro pouZziti v nejnovéjsi verzi ROS a vysledky experimentdalné ovéfril

v simulaci.

Odborna uroven C - dobre

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Prace v Gvodu struéné shrnuje problematiku, nicméné autor konstatuje, Ze obdobné problémy nejsou ve svété feseny a
dale nevychazi z Zadné existujici prace. Obdobné problémy byly pfitom feseny na fadé pracovist, napf. na ETH Zurich.
Autor nepopisuje dostatecné systém ROS, predpoklada celkem podrobnou znalost u ¢tenare, rovnou operuje s pojmy jako
napf. nodes, service, messages. V textu prakticky neni popsana architektura systému, autor pfimo popisuje implementaci,
véetné odkazl na konkrétni metody a konfiguraéni parametry, coZ sniZuje prehlednost prace. Autor v praci porovnava 3
metody prokladani bodu krivkou — b-spline, Catmull-Rom a Hermite. Nicméné vysledné body pfeda k vykonani do MPC
trackeru, ktery nedokaze naplanovanou trajektorii proletét a vyrazné se odchyluje od naplanované trajektorie (viz grafy
5.2, 5.6, 5.10). MPC tracker ma tedy zasadni vliv na funkcionalitu systému, pfitom v praci neni dostate¢né popsan a nejsou
diskutovany jeho parametry a jejich vliv na presnost sledovani trajektorie. S ohledem na odchylku mezi skutecnou a
planovanou trajektorii se zda zbytecné implementovat a porovnavat rtizné interpolacni metody.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace D - uspokojivé

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Prace obsahuje vSechny nalezité ¢asti, je vhodné clenéna do kapitol a sekci. Prace je napsana v anglickém jazyku, obsahuje
vsak relativné velké mnozstvi chyb, coZ znacné snizuje jeji Citelnost. Doporucil bych autorovi text zkontrolovat s vyuzitim
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nékterych nastroj pro kontrolu gramatiky, napf. Grammarly. Po typografické strance prace také obsahuje fadu
nedostatkdl. Cast obrazkil neni referencovana z textu prace, autor neuvadi mezeru pted jednotkami (nap¥. 50mx60m),
nazvy kapitol jsou jména metod (napf. loading_object_estimator). V textu se vyskytuji slova s velkymi pismeny uprostied
vét, kapitoly jsou Spatné odkazovany v textu.

Prace svym rozsahem presahuje rozsah pozadovany pro tento typ prace.

Vybér zdrojti, korektnost citaci B - velmi dobie

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivani studijnich materidl( k feseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky rfddné
odliseny od viastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Autor se v praci odkazuje na 26 citacnich zdrojud. Jedna se o kombinaci odborné literatury a webovych stranek. Odkazované
problematiky. VSechny prevzaté zdroje jsou v praci radné odkazovany, nicméné forma odkazl je v fadé pripadli Spatné
zatlenéna do textu.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdlni zruc¢nosti apod.

Z grafickych pfiloh a pfiloZzenych videi je zfejmé, Ze algoritmus umozZnuje kladeni cihel do zdi dle pfedem sestaveného
vysokourovnového planu. Vzhledem k nedostatecné popsané funkci MPC trackeru neni zfejmé, do jaké miry a zda vibec
ovliviiuji rzné interpolacni metody vyslednou trajektorii.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

PFi obhajobé doporucuji autorovi polozit nasledujici dotazy:

1. Shrnite prehledné Vas prinos k feSeni prace. Jaké algoritmy jste mél k dispozici, co jste musel modifikovat
a co jste plné vytvoril.

2. Vysvétlete pribéhy velicin (rychlosti, polohy) na grafech v kapitole 5. Opravdu mohou veli¢iny nabyvat
v jednom ¢asovém okamziku vice hodnot a skokové se ménit?

3. Vysvétlete funkci MPC trackeru a jeho vliv na skutec¢nou podobu vykonavané trajektorie. Ma smysl
porovnavat vice interpolacénich algoritmu, kdyz MPC tracker tak zasadnim zplsobem ovliviiuje podobu
vysledné trajektorie?

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném C - dobfe.

Datum: 24.1.2020 Podpis: Milan Rollo
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