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Tématem bakalarské prace pana Jana Hladika bylo vytvoreni modelu asistenéniho systému pro couvani a
parkovani. Vstupem do tohoto systému je obraz ze zadni kamery vozidla a Udaj o natoceni kol, resp.
volantu. Ukolem bylo transformovat obraz na pohled shora doplnit do n&j predikci trajektorie na zkladé
aktualniho natoceni kol. Pro predikci trajektorie je pouZzit kinematicky model vozidla. Jako hardwarova
platforma pro realizaci bylo zvoleno Raspberry Pi.

Téma prace hodnotim jako priamérné narocné. Posluchac¢ dokdazal vyhledat a nastudovat informace
potifebné pro sezndmeni se s feSenou problematikou. Nasledné dobfe propojil znalosti ziskané béhem
studia s informacemi z dostupnych zdrojd. Osvojil si také zaklady programovaciho jazyka Python. Pro
realizaci experimentu navrhl a na 3d tiskarné vyrobil jednoduchy pfipravek na uchyceni kamery.

Z pozice vedouciho ocenuji aktivni ptistup, kreativitu pfi reSeni problému a samostatnost pfi fesSeni i psani
prace.

Celkové si myslim, Ze prace pokryva stanovené zaddni a splfiuje pozadavky na bakalafskou praci kladené.
Praci doporucuji k obhajobé a navrhuiji jeji hodnoceni klasifika¢nim stupném:

»A —vyborné“.

V Praze dne 20. srpna 2019

Ing. Petr Benes, Ph.D.
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