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Pfedlozena diplomova prace se vénuje sestaveni systému strojového vidéni a
vytvoreni algoritmu pro 3D rekonstrukci sledovanych objektii pro zpétné inzenyrstvi.
Zakladni myslenkou, kterou autorka sleduje, je vytvofit systém pro stereovizi a otestovat
jeho reakce na rtizné vstupni podminky pfi skenovani. Pro ziskani konkrétnich vysledk
autorka vytvofila nékolik algoritma v jazyce Python, které umoziuji testovani metody
pasivni stereovize a poloautomatické ovladani celého systému, coz byl i jeden z cila
stanovenych zadanim. Autorka se podrobné vénuje kalibraci systému kamer a rektifikaci
snimkti a provedla detailni citlivostni analyzu pro posouzeni pifesnosti rekonstrukce
prostorového bodu na zménu vstupnich kalibra¢nich parametri. Dale se autorka zabyva
moznosti zvySeni kvality rekonstrukce promitanim textur pomoci projektoru a urcuje
kritéria pro posouzeni kvality rekonstrukce u naskenovanych objektda. Zavér prace je
vénovan objektivnimu porovndni kvality skenovani pomoci stereovize s méfenim na
optickém profilometru, coz byl dalsi z cila stanovenych zadanim.

Prace ma 79 stran clenénych do 15-ti kapitol. Prvnich 45 stran autorka vénovala popisu
principu soucasné pouzivanych bezkontaktnich metod pro prostorové skenovani a
matematickému popisu procesu prostorové rekonstrukce. Jsou zde také zminény rtizné
pristupy k modelovani transformace bodu v prostoru na bod zaznamenany snimacem a
zpusoby kalibrace kamer a jejich vzdjemné polohy. Nékteré z téchto tivodnich kapitol jsou
delsi a autorka se zde zabyva problematikou, kterd s danou véci souvisi jen tzce.

Experimentalni ¢éast (cca. 34 stran) je vénovana konstrukci optického skenovaciho
systému pro stereovizi a vytvofeni potfebnych algoritmi pro zpracovani a otestovani
systému. Pracovni postupy pouzité k feseni dilé¢ich problému jsou vybrany velmi tcelné a
autorka prace je doplnila vlastnimi pfistupy a detailnim hodnocenim ziskanych vysledkd.

Zpracovani diplomové prace je piehledné, obrazky v dostatecné mife dopliuji a
dokumentuji obsah jednotlivych kapitol. Drobné prohtesky proti zvyklostem a pravidliim
vécnou uroven prace nesnizuji. V diplomové praci bylo dosazeno naplanovanych vysledk.

Zavérem konstatuji, Ze prace spliuje naroky kladené na kvalifikacni praci

v magisterském studijnim programu, a navrhuji ji po Gspésné obhajobé klasifikovat
znamkou A - vyborné.
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