C¢VvuT POSUDEK OPONENTA
ZAVERECNE PRACE

CESKE VYSOKE
UCENI TECHNICKE
V PRAZE

I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Konstrukéni navrh medometu
Jméno autora: Bc. Jan DUSEK

Typ prace: diplomova

Fakulta/ustav: Fakultastrojni(FS)
Katedra/uGstav: Ustav konstruovania ¢sti strojG
Oponent prace: Ing. Josef Kamenicky

Pracovisté oponenta prace: Ustav konstruovania €asti strojG

Il. HODNOCENI{ JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnéjsi
Cilem predlozené praceje navrh medometu, ktery bude jednoduchy na vyrobu a obsluhu, bude obsahovatnové inovacni
reSeni a bude splfiovatzadané parametry.

Splnéni zadani splnéno
Pracesvou naro¢nostia rozsahem odpovida diplomové praci.VSechny body uvedené v zadanibyly splnény. Kladné
hodnotim navrh algoritmu fizeni pohonu a zapojeni elektrické ¢asti.

Zvoleny postup reseni spravny

Student zvolil spravny postup reseni. Nejprve provedl resersi vyrabénych medometli, naslednéji zhodnotil a navrhl vlastni
reSeni konstrukce, pohonu a Fizeni. Ddlenavrhl lozZiska pro uloZeni hiidel 0 a Femenovy prevod, nakonec proved| pevnostni
a dynamickou kontrolu zatizeni.

Odborna uroven A - vyborné

Student v préci uZil znalosti ziskanych studiem, dlkladnou reSersi a z odborné literatury. Svym pfistupem k feSenému
problému prokdzal svoji odbornost a inZenyrsky pFistup. Kladné hodnotim orientaci v elektrické ¢asti a ¢asti fizeni pomoci
Arduina.

Formadlni a jazykova Uroven, rozsah prace C - dobie

Praceje prehledné clenéna do kapitol riznych Urovni, které na sebe logicky navazuji. Jazykové je praceaz na par vyjimek
v podobé preklepl na velmi dobré drovni. Vykresova dokumentace viak chyby obsahuje.V praci jeuvedeno, Ze kos je
svafenec. Vykres koSe je vSak proveden ve formé vyrobniho vykresu. Na vykrese kromé pozic a kusovniku chybi svary.

Vybér zdrojti, korektnost citaci A - vyborné

Studijni prameny jsouvzhledem k tématu pracevhodné vybrany. Literatura je spravnécitovana, pfevzaté informacejsou
odliseny od vlastnich poznatkd.

Dalsi komentare a hodnoceni

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Cilem predloZené prdce je ndvrh medometu, ktery bude jednoduchy na vyrobu a obsluhu, bude obsahovat nové
inovacnirfeseni a bude splriovat zadané parametry. Prdce svou ndrocnosti a rozsahem odpovidd diplomové prdci.
Vsechny body uvedenév zaddnibyly spinény. Kladné hodnotim ndvrh algoritmu fizenipohonu a zapojeni elektrické
casti.
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Student zvolil spravny postup reseni. Nejprve proved|resersi vyrabénych medometd, ndsledné jizhodnotila navrhl
vlastni reseni konstrukce, pohonu a fizeni. Ddle navrhl loZiska pro uloZeni hridelii a Ffemenovy prevod, nakonec
proved| pevnostni a dynamickou kontrolu zarizeni.

Student v prdciuZilznalostiziskanych studiem, dikladnouresSersia zodborné literatury. Svym pristupem k resenému
problému prokadzal svoji odbornost a inZenyrsky pristup. Kladné hodnotim orientaci v elektrické ¢dsti a ¢dsti rizeni
pomoci Arduina.

Prdce je prehledné clenéna do kapitol riznych trovni, které na sebe logicky navazuji. Jazykové je prdace aZ na par
vyjimekv podobé preklepti na velmidobré urovni. Vykresovd dokumentace vsakchyby obsahuje. V prdcije uvedeno,
Ze kos je svarenec. Vykres kose je vSak proveden ve formé vyrobniho vykresu. Na vykrese kromé pozic a kusovniku
chybisvary.

Studijniprameny jsou vzhledem k tématu prdce vhodné vybrdny. Literatura je spravné citovdna, prevzaté informace
jsou odliseny od vlastnich poznatkd.

1. Bylavdynamické analyze (kap. 4.6) uvaZovdna také , ndpin“klece — setrvacnost klece osazené pinymi
ramky?Jaky vliv md mnoZstvimedu v ramcich na dynamiku zarizeni?
2. Jakby bylpredepsan nektery ze svart (napf. koutovy)na vykrese kose?

PredloZzenou zdvérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném B- velmi dobre.

Datum: 20.8.2019 Podpis:
Kamenicky
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