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Prace pojednava o vyuziti signalovych tvarovacii v systémech fizeni kvadroptér se zavéSenym
bfemenem. Prace ma 43 stran plus pfilohy a je ¢lenénd na stru¢ny tivod a dvé hlavni ¢asti, ¢ast
teoretickou a cast praktickou. Jde bezesporu o velmi ambicidzni a komplexni praci, zahrnujici
oblasti modelovani a simulace, analyzy a ndvrhu systém fizeni, elektroniky a programovani
embedded zatizeni, a kone¢n¢ redlného 1étani a testovani. Dva videozdznamy, které student
z letovych testl potidil a zpfistupnil a které se mi velmi libi, dobife dokumentuji, o jak
obtiznou ulohu jde.

Na uvodni kapitole ocefiuji prezentaci existujicich a planovanych projekta, které jsem neznal
a které¢ dokazuji redlnou vyuzitelnost tohoto vyzkumu. PresvédCivé plisobi 1 argumentace o
dilezitosti dedikovanych algoritmil pro potla¢eni kmitli podvésené zatéze.

Teoreticka ¢ast je ve€novana modelovani, identifikaci a simulacim. Velmi mé zaujala
podrobnd analyza fidicich zékonii v pouzité open-source jednotce PixHawk PX4 a jejich
zahrnuti do simulaéniho modelu. Naopak kriticky hodnotim prezentaci validace modelu
(srovnani s letovymi daty), kterd mi nepfijde pfili§ srozumitelnd ani piesvédciva — v sekci
3.2.1. postradam grafy se srovnanim simulaci a experimenttl, slovni zhodnoceni (dvé véty na
konci sekce) neni dostatec¢né.

Prakticka cast je vénovand implementaci systému fizeni do palubni jednotky dronu. Autor
navrhl a zrealizoval Arduino jednotku, kterou zatfadil mezi pfijima¢ a PixHawk PX4 a ktera
implementuje ZV (zero-vibration) tvarova¢ v klasickém piimovazebnim zapojeni. Dale
popisuje povedené i nepovedené experimenty a zamysli se nad dalsi perspektivou projektu.
Opét s vyhradami hodnotim prezentaci vysledki — z grafti v obrazku 5.2 na strané 39-40
nejsem schopny ocenit funkci prezentovaného systému.

Dotaz na uchazece:

bfemene.

Na zakladé vyse prezentovanych argumentii navrhuji hodnoceni B-VELMI DOBRE.
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