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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;si

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Zadané téma bylo obtizné predevsim diky nutnosti vyrovnat se s komplexnim zadanim zahrnujicim jak teoretickou, tak
praktickou ¢ast. Mnohovrstevnatost, vzajemna provazanost vnitfnich témat a absence znalosti praktické implementace
popisovanych fidicich schémat predstavovala pro diplomanta velkou vyzvu.

Spinéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani diplomové prace bylo splnéno.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prace.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace byla nejenze prikladna, ale vysoce prekonala ocekavani vedouciho diplomové
prace. Konzultace probihaly jen v nezbytné nutnych pripadech.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Odborna droven prace je na vysoké Urovni a nesporné prokazuje autorovu schopnost resit komplexni inZzenyrské problémy
v oblasti mechatroniky. Prace vyZadovala vyuZiti velkého mnoZstvi informaci, které bylo nutno ziskat z externich zdroj(.
Autorova schopnost tyto materidly ziskat, prostudovat a vyuzit byla velice prikladna. Velmi kladné bych zhodnotil autorovu
schopnost rychle se vyznat v zadané problematice.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdavnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Formalni Uroven prace je na dobré Urovni a to i diky pouZiti systému LaTEX. Prace s jazykem by vSak bylo mozné zlepsit.
Jazykové se obcas vyskytuji drobné preklepy a gramatické chyby, tyto vSak neprevysuji obvyklou miru. Hlavni vytka tak
sméruje ke schopnosti jasné a vécné vyjadrit myslenku. Rozsah prace je zcela dostacujici.
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Vybér zdrojh, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuzivdni studijnich materiali k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Diplomant musel v pribéhu feseni diplomové préce, ziskat, prostudovat a odborné vyuzit celou fadu externich materiald.
Uvedené bibliografické citace jsou Uplné a v souladu s citacnimi zvyklostmi a normami.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zrucnosti apod.
Diplomant dosahl v rdmci reseni diplomové prace zajimavych simulacnich i experimentalnich vysledk(. Diplomant
predved| velkou miru experimentalni zru¢nosti a trpélivosti. Zvlasté pak v momentech, kdy se pfilis nedatilo a bylo nutno
problémy prekonat pomoci trpélivosti.

IIl. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Prace plné splnila zadané cile. Byl vytvoren simula¢ni model vektorového tizeni BLDC motoru a experimentalné
ziskana rychlost z optického enkoderu pro porovnani s daty z proprietarniho observeru InstaSpin od firmy Texas
Instruments. Zvlasté je pak tfeba vyzvednou autorovu pfikladnou samostatnost a motivaci. Kvalita dosazenych
vysledkl poukazuje na schopnosti autora samostatné fesit technické Ukoly véetné prezentace dosazenych
vysledkd.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 28.8.2019 Podpis: Martin Necas
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