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PfedloZena diplomovd prace pana Jakuba Smida se zabyvd modelovanim a experimenty struktury
s piezoelektrickymi aktudtory a senzory. Prace ma 92 cCislovanych stran véetné literatury, obsahuje 70
obrdazkd, 13 tabulek, pfilohu s tabulkou vlastnich frekvenci a je k ni pfilozeno DVD.

Prace je rozdélena na Uvodni teoretickou ¢ast tykajici se modelovani mechanické struktury,
piezoelektrickych prvkil, redukci systému a identifikace systém(. Dalsi ¢asti se vénuji kone¢néprvkovému
modelovani elektromechanické struktury v prostfedi ANSYS, na které navazuje experimentalni testovani
modelované struktury a jejich vzdjemné porovnani. Pro lepsi soulad modelované struktury a redlného
experimentu je provedena identifikace metodou ERA.

Prace je napsana prehledné a detailné popisuje sestaveni modelu i experiment. Zvolené téma je
velice aktualni. Jde o multifyzikdlni modelovani, které je velice rozsahlé z hlediska rlznych oborovych
znalosti a pomérné ndrocné. V praci neni velké mnoiZstvi preklepll a je prakticky bez zdvaznych
gramatickych chyb. Na praci ocenuji naroc¢nou experimentalni ¢ast.

Pripominky k praci:

e str. 14: tfeti radek odshora —,,...dle Newtonova zakona...“, bylo by vhodné doplnit, kterého.

e str. 14: diagonalizace — ptevod do modalnich soufadnic z dlivodu proporcionalniho tlumeni
nediagonalizuje pouze matici tlumeni, ale také matice hmotnosti a tuhosti, a to za jistych
podminek — viz rovnice 1.7.
kapitola 1.1.1.3 by mohla byt vypusténa, pokud jeji napln neni v préci pouzita
kapitola 1.1.2: ,,vektor( tuhosti...“, pravdépodobné nejde o vektory
rovnici 1.26 by bylo dobré doplnit vyznamem symbol(
str. 23:,,Z rovnice (1.29)...“, pravdépodobné jde o rovnici (1.28)

Obr. 1-7: zvolit lepsi Citelnost obrazku
Obr. 5-3 by bylo vhodné zvétsit z divodu citelnosti



Otazky k praci:
e Obr. 4-15: V textu nad obrazkem je zminén posuv v ose Z. Z obrazku neni jasné zavéseni modelu
pfi experimentu. Jakym smérem pUsobi tihové zrychleni a proc je dllezZity posuv ve sméru osy
Z a nikoli osy Y?
e Je mozné odvodit rovnici (4.12) z rovnice (4.11), jak je v textu uvedeno?

Zavérem konstatuji, e predloiend prace pana Jakuba Smida splnila vytyéené cile a doporuéuiji ji

k obhajobé.
Po zodpovézeni vyse uvedenych dotazl navrhuji hodnoceni klasifikacnim stupném A — vyborné.
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