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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;si

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Cilem prace byl ndvrh a realizace automatizovaného pracovisté kontroly, jehoZ soucasti je kolaborativni robot ABB Yumi a
souradnicovy mérici stroj Zeiss Duramax. Vzhledem k faktu, Ze soucasti prace je navrh pracovisté i programu a také
samotna realizace pracovisté, hodnotim zadani jako naroc¢néjsi.

SpInéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spIinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Navrhem a realizaci pracovisté kontroly student bez vyhrady splnil zadani prace i veskeré jeho body. Lze navic konstatovat,
Ze vyslednad prace je oproti plivodnimu zadani rozsifena.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feseni pribézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Aktivita i zajem studenta byly prikladné. Velké mnozZstvi problém a ¢innosti fesil z vlastni iniciativy. Student pribézné
svoji praci konzultoval a pripadné pripominky ihned zapracovaval.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Pro naplnéni cild diplomové prace studenta Martina Necase bylo nutné pochopit a osvojit si zaklady i pokrocilé techniky
programovani kolaborativniho robota a jeho implementace do existujiciho pracovisté. Obtiznym ukolem také bylo
propojeni dvou zafizeni tak, aby mohla bezchybné a bezobsluzné fungovat. Vzhledem k témto skutecnostem je odborna
urovné prace velmi vysoka.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobie

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Vétsina prace je formalné a jazykové dobre zpracovana. Misty student ale pouZiva nepresné obraty a nevhodnou skladbu
vét. Nicméné pouze v takové mire, kterd nenarusuje integritu prace.

Vybér zdrojti, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materidl( k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Student v praci ¢erpa z dostateéného poctu zdrojl o dostatecné kvalité. V praci dobfe pracuje s pouZitou literaturou a
dodrzZuje zasady citovani dané citacni normou.
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Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptm, experimentdlini zrucnosti apod.
Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Diplomovad prace studenta Martina Necase je obsahem i zpracovanim na vyborné Urovni. Student v Uvodu prace
popsal nezbytnou teorii pro praktickou ¢ast prace. Vysledkem praktické ¢asti prace je komplexni navrh
automatizovaného pracovisté kontroly a také jeho realizace. Pro Uspésné splnéni cil( prace si student musel
osvojit pokrocilé techniky programovani kolaborativniho robota a propojeni robota s ostatnimi zafizenimi.
Vysledné pracovisté bylo zcela funkéni a zajistilo nepretrzity provoz i v pfipadé zasahu do procesu kontroly.

Vzhledem ke komplexnosti ¢innosti, aktivniho zapojeni studenta a vysledné kvalité diplomové prace hodnotim
predloZzenou zavérecnou prdéci klasifikatnim stupném A - vyborné.
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