Odvozeni aerodynamickych matic (Spatné — pro potrebu srovnani)

Rozepsani rovnic aerodynamickych sil

Pti zméné definice efektivnich UhlG podle Roddena a Rose, tedy na:

Ize vztahy pro aerodynamické sily generované vrtuli rozepsat do tvaru:
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Prava strana pohybovych rovnic je dana:
My = Myp — aP;

MZ = MZ,P +aPy

A tedy po dosazeni, rozndsobeni a vytknuti:
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Nyni po separaci na aerodynamickou tuhost a aerodynamické tlumeni a dalSim vytknuti:
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Coz lze prepsat do maticové podoby:
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Kde jsou matice:

K K
m m . s Loy

;1 22] = K%* = matice aerodynamické tuhosti pted Gpravou
myz, My,



D D
m m . o (v

21 };2] = D#* = matice aerodynamického tlumeni pred Upravou
mz, Mz,

Matice aerodynamické tuhosti

Po vyjadreni jednotlivych ¢lenl matice aerodynamické tuhosti pied Upravou ziska tvar:
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S vyuzitim symetrickych vlastnosti vrtule:

Cye = Czyp Cme = Cnw
Cyq = Car Cmq = Cnr
Cyy = —Czp Cmy = —Che
Cyr = —Czq Cmr = —Cnq
Lze matici upravit:
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A po prevedeni na levou stranu pohybovych rovnic whirl flutteru ziska konecny tvar:
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Na levé strané pohybovych rovnic bude tedy aerodynamickd tuhost reprezentovana ¢lenem:
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Matice aerodynamického tlumeni

Stejnym zpUsobem jako v predchozim pfipadé Ize ziskat i vyslednou matici aerodynamického

tlumeni:
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S vyuzitim symetrickych vlastnosti vrtule:

Cye = Czyp Cme = Cny
Cyq = Car Cmq = Cnr
Cyw = —Czp Cmy = —Che
Cyr = —Czq Cmr = —Cngq

Lze matici upravit:
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A po prevedeni na levou stranu pohybovych rovnic whirl flutteru ziska kone¢ny tvar:
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Na levé strané pohybovych rovnic bude tedy aerodynamické tlumeni reprezentovdno ¢lenem:
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