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S nazvem
Optimalizace trajektorie manipulatoru

Téma prace si student zvolil na zdkladé potieb firmy, ve které pfi studiu pracuje na ¢astecny
Uvazek. Systém optimalizace trajektorie pfi pohybu robota je aktualni téma, zejména v dnesni dobé, kdy
je treba spofit energii. Stejné tak je dalezitym faktorem i zkraceni doby pfi manipulaci. Optimalizace
celého procesu je tak dobrou volbou k nalezeni idealni trajektorie.

Student k praci od zacatku pristupoval velice aktivné a s nadSenim. Pravidelné se Ucastnil schlizek,
plnil zadané ukoly a byl velice samostatny a iniciativni. Téma povazuji za ndro¢néjsi, jelikoz student musel
nastudovat vétsi mnozstvi latky, kterd neni naplni zakladniho studia. Pro ¢erpdni znalosti pracoval také
s cizojazyéné psanymi ¢lanky, které aktivné vyhledal.

Bakalarska prace pana Patrika Kovare spliuje pozadavky kladené na bakalarskou praci a pokryva
stanovené zadani.

Praci doporucuji k obhajobé a navrhuiji jeji hodnoceni znamkou A — vyborné.
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