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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi
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Zadan mimoradné

narocne
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.

Zadani prdce je velmi komplexni, po€inaje obsahlou resersi, vybérem vhodné konstrukce k dosazeni extrémniho ,,zorného”
Uhlu a konce Uspésnou realizaci funkéniho vzorku v prostredi externiho pracovisté (JettyRobot).

SpInéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani bylo spInéno a kvalitné, feseni doslo az do zcela funkéniho vzorku.

Zvoleny postup rfesSeni Spl’flVll}”
Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.
Zvoleny postup byl spravny, potfebné prace nad ¢asovy limit autor efektivné fesil kooperaci v rdmci externiho pracovisté.

Odborna troven A - V)”bOI'Ilé

Posudte uroven odbornosti zavérec¢né prace, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a dat
ziskanych z praxe.

Autor se detailné sezndmil s rliznymi typy manipuldtord a k dalSimu teoretickému i praktickému rozpracovani zvolil typ
perspektivni k nasledné realizaci. V teoretické ¢asti inovativné rozpracoval kinematické reSeni vedouci az k funkénimu
vzorku zvolené konstrukce paralelniho manipulatoru.

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace A _ V}”b orné

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Préce je kvalitn€ zpracovana i z pohledu jazyka, stylistiky i grafiky — nékteré obrazové dopliiky vSak postradaji upiesnujici
popis (nékdy méné byva 1épe)..

Vybér zdrojt, korektnost citaci B _ Velmi dObi’.e

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdavdni a vyuZivani studijnich materidlG k reSeni zdavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky rddné odliseny od
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vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Autor vyuziva velky pocet odbornych zdrojt, pfedevsim firemni literaturu a odborné ¢lanky, které ne vidy korektné uvadi
v pozadované formé. Hodnotu prace to vSak nikterak nesnizuje.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledku zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdlini zru¢nosti apod.
Na praci ocenu;ji jeji komplexnost vedouci azZ k realizaci funkéniho vzorku s perspektivou dalsiho praktického vyuziti.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Domnivam se, Ze student zadanou diplomovou praci splnil az nad rdmec svych ¢asovych limit. Po¢inaje
dukladnou resersi mechanizmti, vybérem vhodného K realizaci naklapéci platformy v rozsahu prostorového thlu
nad 2z umoznujici tak napodobit rotaci jeji osy a konce az tspésnou realizaci funkéniho vzorku v prostiedi
externiho pracovisté (JettyRobot). To umoznilo autorovi ziskat fadu dalsich teoretickych znalosti i praktickych
dovednosti dokazujici schopnost samostatné odborné prace.

V praci dale realisticky uvadi fadu souvisejicich problémi (napf. piesnost vs. tolerance, optimalizace dynamiky,
rychlost vs. sila atd.), teprve fesSeni kterych, povede k pouzitelnému prototypu.

...Vzhledem k dosazenym vysledkiim povazuji odvedenou praci za nadstandardni a doporucuji ji k mimofadnému
ocenéni.

Pripadné dotazy:
- Jak pokracovat v dalSim vyvoji v souvislosti s moZnostmi poutZiti v praxi? Napf. jako ndstrojovy doplnék
univerzdiniho robota?

PredloZenou zavére¢nou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 19/06/2019 Podpis: Pavel Studenovsky
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