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Oponentsky posudek bakalarské prace

Nazev: Navrh konstrukce a rfizeni dvoukolového autonomniho robota
Autor: Frantisek Kra¢mar

PredloZzend bakaldfskd prace se zabyvad ndvrhem prototypu robota pro autonomni fizenfi
ve volném prostoru, konkrétné pro soutéZ ARLISS. Prace je vrozsahu 61 stran, ztoho
vlastni text 36 stran, zbytek pfilohy (vykresy, fidici programy). Uvadét vypisy programi do
pfiloh nicméné povazuji za zbytecné.

V dvodu jsou popsana pravidla soutéze, kterad se kona v Nevadské pousti. Dale se student
vénoval resersi, jaké typy robotl se soutéZze Ucastni a jaké jsou Uspésné. V této Casti
postrdddm analyzu selhani zkoumanych robotl a pouceni se z chyb ostatnich.

Autor zvolil robota kolového, navrh ramu je popsany v kapitole 4, elektronika pak
v kapitole 5. Pro fizeni byla pouzita deska Teensy. V dalsich kapitolach je pak popis
fidiciho algoritmu. V kapitole 8 je popisovana experimentaini identifikace pouzitého
stejnosmérného motoru. Kapitola 9 pak prehledné popisuje testovani.

Podle mého nazoru student cile splnil a prokdzal, Ze je schopen samostatné plnit zadany
Ukol.

Otdazky a pripominky k praci:

1) Pro¢ neni v Gvodu préce statistika, jaké tymy s jakymi roboty a s jakym vysledkem
se soutéZe Ucastnily? Analyza selhani by pomohla klepsimu navrhu vlastniho
robota.

2) Generovani PWM pro identifikaci frekvenéni charakteristiky neni pfili§ jasné
vysvétlené. Pro¢ bylo pro identifikaci zvoleno méreni frekvencni charakteristiky?
Podle mého ndzoru je to zcela zbytecné, staci zméfit elektrické parametry stroje a
moment setrvacnosti. Frekvenni charakteristika je odezva systému na vstupni
stfidavy signal. U stejnosmérného motoru je vstupem stejnosmérné napéti. Smysl
tohoto ,matematického” cviceni mi neni jasny.

3) Str. 30, posledni odstavec — pro¢ autor uvadi, Ze pracuje s ndhradnim schématem
sériového stejnosmérného motoru? Pouzity motor je témér urcité
s permanentnimi magnety. Pokud by to opravdu byl sériovy motor, rovnice 8.8 by
byla M = Css . "2 a odvozeny matematicky popis by byl chybné.

4) Substituce vrovnicich 8.10 a daldich ,CssFi = j* neni $tastné zvolena.
V elektrotechnice se symbolem ,j" obecné znacli komplexni Cislo. Odvozeni je
v poradku, ale tato substituce velice mate.

5) Str.34 - autor uvadi, ze hodnotil ,..funkénost a presnost..”. Podle jakych kritérii?



6) Str.35 — autor uvadi, Ze béhem testovani vibrace zpldsobovaly uvoliiovani Sroubu.
Pro¢ nepouZzil néjaky zajistovac sroub(, napr. Loctite 243?

7) Na konci prace postradam fotografii hotového robota.

8) Zamyslel se autor pfi konstrukci také nad vybérem soucdstek sohledem na
spolehlivost? Napf. pouzitim elektronickych komponent, které jsou certifikované
minimalné pro automobilovy primysl, [épe pro letecky?

9) Str. 43 — na vykrese je uvedeny Uhel 55,01°. Jak by student vyrobil Ghel s takovou
presnosti?

Bakaladfskou praci doporucuji k obhajobé a hodnotim stupném ,B —velmi dobfe”.
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