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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani mimofadné narocné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Vzhledem ke komplexnosti feSené problematiky je zadani mimoradné naroc¢né. Navrh a realizace autonomniho robota
v sobé zahrnuje aplikaci nejen znalosti ziskanych béhem zakladniho studia, ale také poznatk( ziskanych vlastnim studiem,
pricemz je nutné efektivné kombinovat dil¢i discipliny (navrh konstrukce, fidici desky a fidiciho algoritmu) do funkéniho
celku.

Spinéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnad prdce spliuje zaddni. V komentdfi pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

VSech pét bodl zadani bylo bez vyhrady splnéno.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem resSeni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feseni priibézné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student byl pti rfeSeni zadané bakalarské prace aktivni. Praci se vénoval soustavné. Zadané ukoly plnil v terminu a na
domluvené konzultace dochazel pravidelné, pfiCemz na nich prabéiné prezentoval dil¢i kroky své prace. Ve prospéch
studenta hovoti dobrovolna Gcast nejen na studentské soutézi STC na FS, ale také na STOC na UTB ve Zling, kde v obou
pfipadech vybojoval druhé misto.

Odborna uroven B - velmi dobie

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladu a dat
ziskanych z praxe.

Po odborné strance je predlozena prace kvalitné provedena. S vyuZitim odbornych zdrojl autor prace popisuje dil¢i kroky
navrhu robota, pficemz pribéiné zvaZuje stéZejni parametry jednotlivych komponent. Praci by se dala vytknout snad jen
pfimocarost pfi ndvrhu komponent a mirné nejasné nasazeni Kalmanova filtru. V mnoha pfipadech je stroze popsana
zvolena komponenta bez konfrontace s alternativnim resenim. Napftiklad v textu prace neni uvedeno, jakym zplsobem byly
vybrany motory jakoZto hlavni pohonna jednotka. Autor se omezuje na strohé konstatovani: ,,skvély pomér poskytovaného
momentu a maximalnich otacek”, aniz by byly jednotlivé parametry kvantifikovany a doloZeny za dostate¢né. V ndvrhu ramu
by bylo vhodné zvazit mechanické namahani vzniklé pfi startu rakety a také pfi dopadu robota na zem pfi pfistani. Téz neni
jasné, jakym zplsobem bude upevnén padak a jak bude odpojen od robota po pristani. V kapitole 7 se pise, Ze pfesnost GPS
2,5 m by postacovala pro navigaci robota v kategorii OpenClass. Vzhledem k tomu, Ze robot je malych rozmér(, znamenala
by pro néj odchylka 2,5 m pfi navigaci znacné energetické vytiZeni, za predpokladu, Ze by dochazelo k periodické zméné
ziskavané polohy o zminéné 2,5 m. Robot by pak zmatené popojizdél, i kdyby byl jiz na dané souradnici. Z textu kapitoly 7
neni jasné, zda byl Kalmanv filtr v fidici ¢asti robota pouZit ¢i ne, jelikoZ v textu chybi konkrétni matice nutné pro realizaci
filtru. Lze se pouze docist, jaky kinematicky model byl zvolen. TéZ nasledna implementace identifikovaného modelu motoru
do vysledného kinematického modelu robota neni dofesena.
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Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zapisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Z formalniho hlediska je prace na vyborné drovni. Formatovani je provedeno dlsledné. Prace obsahuje minimum preklept
a pravopisnych chyb. Stylisticky je text dobfe koncipovdn a jednotlivé myslenky na sebe navazuji. Pouze notace u nékterych
proménnych neni zcela vhodné zvolena. V rovnici 8.12 a 8.13 bylo nevhodné zvoleno stejné oznaceni rliznych proménnych
pomoci pismene ,k“, coZ je matouci. Dale oznaceni pomocné proménné j s omegou v soucinu v rovnici 8.10 by mohlo mast
pfi nasledném rozepsani do frekvenc¢ni charakteristiky.

Vybér zdrojh, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvani a vyuZivani studijnich materidlu k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledki a dvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Autor prace si aktivné vyhledal vhodnou literaturu a pouzil validni zdroje. Pouze u problematiky Kalmanova filtru by bylo
vhodné doplnit citované online tutoridly néjakou tisténou literaturou, kterd plsobi méné popularizacné. Citace jsou
provedeny korektné vcéetné citovanych praci autora. Seznam literatury je proveden jednotné a podle cita¢ni normy.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlini zru¢nosti apod.
Vysledné zafizeni — dvoukolovy robot — plsobi jako celek dobfe, avsak stale se jesté jedna o prototyp, u kterého chybi doladit
detaily do konecné formy vhodné k redlnému startu raketou. Pfesto Ize autora prace pochvalit za Uspésné skloubeni
teoretické a praktické casti, pficemz byly vhodné vyuZity i pokrocilé algoritmy zpracovani signal(l. Pozitivni je téZ autorova
publikacni ¢innost, v ramci niZ aktivné prezentoval pribéZnou praci jiz na dvou studentskych konferencich.

Il. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Vystup prace — dvoukolovy robot — je komplexni zafizeni vyZadujici implementaci mnoha dil¢ich technologii, které
musi tvofit funkéni celek. Autorovi prace se podafilo zrealizovat funkéni prototyp, na kterém je mozné testovat
navrzené algoritmy fizeni. Pfi feSeni postupoval student systematicky a volbu jednotlivych komponent zdGvodnil.
Pro zpracovani signal ze zvolenych senzorli Uspésné implementoval pokrocily Madgwicklv algoritmus a
rozpracoval implementaci Kalmanova filtru. Ve prospéch pozitivniho hodnoceni pfedloZené prace téz hovoti aktivni
publikacni Cinnost studenta, ktera slavila Uspéchy opakovanym druhym mistem na dvou studentskych soutéZich.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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